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1.1 Baslamadan once

Teslimat sirasinda Urind hasarl ve kayip pargalar bakimindan kontrol edin. Gerekirse iti-
raz edilecek olan parcalari kargo etiketlerinde belirtin ve nakliyat firmasina ya da
PRUFTECHNIK satis ortagina yerinde sikayette bulunun.

Servis adresleri

Sorulariniz olmasi halinde bize suralardan ulasabilirsiniz:
° Yardim hatti: +49 89 99616-0
© Faks: +49 89 99616-300

1.1.1 Bu kilavuza iligkin bilgiler

Bu kilavuzda VIBSCANNER 2 6l¢lim cihazi ve aksesuarlari agiklanmaktadir. Glvenli is-
letime dair 6nemli bilgileri ve amacina uygun, verimli bir kullanim icin gerekli bilgileri icer-
ir. Bundan dolayi isletime almadan ve diger tim adimlardan énce okunmalidir.

Bu kilavuz, gereken 6zen gosterilerek diizenlenmistir. PRUFTECHNIK, burada sunulan ve-
rilerin eksiksiz, dogru ve glincel oldugunu garanti etmez ve hatalar ya da ihmallerden do-
lay1 sorumluluk kabul etmez.

Bu kilavuz Girtinin bir pargasidir ve trtinin kullanim émr sliresince bu durum goéz 6niin-
de bulundurularak muhafaza edilmelidir. Bu kilavuz triiniin sonraki sahibine ya da kul-
lanicisina iletilmelidir.

Bu kilavuz Alman DIN EN 82079-1 standardina dayanarak olusturulmustur.

Metin etiketleri
Bu kilavuzdaki metinler fonksiyonlarina gore asagidaki gibi etiketlenmistir:
Kullanim adimlari satir basindan ve li¢cgen ¥ ile madde imi seklinde belirtilir.

° Listelemeler satir basindan ve ici bos bir daire ° ile madde imi seklinde belirtilir.

Ekrandaki miinferit menii se¢cenekleri ve metin dgeleri kalin harflerle yazilir ve koseli pa-
rantez icine alinmistir, or. [Sil] ya da [Birimler].

Menii siralarinda miinferit ment segenekleri biiytktur isareti ile birbirinden ayrilir: [Ayar-
lar > Birimler > ivme].

Baski: 03.2023



1 - Giris

Uyarilar sari vurgulu metin cercevesi ile 6n plana gikarilmistir:

A UYARI!

Agir ve 6limle sonuglanabilen yaralanma tehlikesinde kirmizi ikaz tG¢geni ve
UYARI! sinyal kelimesi ile uyari verilir.

A iKAZ!

Hafif ya da orta derecedeki yaralanma tehlikesinde sari uyari liggeni ve iKAZ! si-
nyal kelimesi ile uyari verilir.

@ DIKKAT!

Maddi hasar tehlikesinde bilgi isareti ve DIKKAT! sinyal kelimesi ile uyari verilir.

@ Bilgi

Genel bilgiler ve ipuglari gri vurgulu metin gergevesi ve Bilgi sinyal kelimesi ile ve-
rilir

Kisaltmalar

Bu kilavuzda asagidaki tanimlar es anlamli sekilde kullanilir:
° VIBSCANNER 2 = Olgiim cihazi, cihaz
° Sensorler, kablo, tutucular = 6l¢iim donanimi
o Cihaz donanimi = Ol¢iim donanimi ve 6lgiim cihazi

° Bluetooth = BT

Ekran alintilan

Ekran alintilari genelde siyah-beyaz semada gosterilir ("Ekran" sayfadaki 17).

VIBSCANNER 2 9
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1.2 Givenlik

VIBSCANNER 2 uyulmasi gereken uyumlastirilmis standartlar ve diger teknik spe-
sifikasyonlar dikkatli sekilde secilerek yapilandiriimis ve olusturulmustur. Boylece 6lgiim
cihazi son teknolojiye uygundur ve glvenlik bakimindan yuksek bir standart saglar.

Yine de isletim esnasinda kaginilmasi gereken tehlikeler s6z konusudur. Bu bolimdeki ge-
nel glivenlik uyarilari ile tim kilavuza dahil olan uyarilari dikkate alin. Glivenlik bilgileri
kendinizi, diger kisileri ve esyalari hasarlara karsi korumak icin nasil davranmaniz ge-
rektigini aciklar. Bu kullanim kilavuzunun dikkate alinmamasindan kaynaklanan hasarlar
ve yaralanmalardan 6lgiim cihazinin kullanicisi sorumludur.

1.2.1 Genel giivenlik

Bu kullanim kilavuzundaki bilgilere ek olarak kazalarin dnlenmesi ve ¢evre koruma ko-
nularindaki genelgecer, yasal ve diger baglayici dizenlemelere uyun.

Bunlar arasinda 6rnegin sunlar bulunur:
° Tehlikeli maddelerle ¢calisma

° Gerekli ve mecburi kisisel koruyucu is elbiselerinin giyilmesi ve koruyucu do-
nanimin kullaniimasi

° Ulusal ve bolgesel tum is glvenligi kurallarinin dikkate alinmasi ve bunlara uyul-
masi

° jsletme ici tiim calisma, isletim ve giivenlik hiikiimlerinin dikkate alinmasi ve bun-
lara uyulmasi

Diger tehlikeler ve koruma onlemleri

VIBSCANNER 2 amacina uygun kullanimda glivenlidir. Usuliine uygun olmayan kullanimda
asagidaki hasarlar olusabilir:

° Yaralanmalar

© Cihaz donaniminda ya da denetlenen makinede hasarlar

Cihazda hasarlar miimkiindiir

Olgiim cihazinin ve aksesuarlarinin hatali kullaniimasi cihaz donaniminin hasar gérmesine
ve en kotl durumda tahrip olmasina yol agabilir.

° Yalnizca orijinal yedek parcalar ile orijinal aksesuarlari kullanin.

° [sletim, sarj islemi ve depolama sirasinda 6l¢iim cihazini ve sensdr sistemini asiri ve
olagan disi 1sil etkilerden (yogun giines 15181, 1sinmis bir binek otomobil icinde sa-
klama, agik ates veya isitici cihazlarin hemen yaninda olma) koruyun. Teknik ve-
rilerde belirtilen sicaklik araliklarina mutlaka uyun.

o Qlgiim cihazi IP 65 koruma sinifina uygundur ve su gecirmez degildir. Olciim ci-
hazini sivilarin igerisine daldirmayin.

10
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Yogun endustri ortamindaki kirlenmeler ve cihaz icine nifuz eden nem ol¢im ci-
hazinin fonksiyonunu kot yonde etkileyebilir. Koruyucu kapaklarin kurala uygun
sekilde dlgciim cihazina takilmis olmasina dikkat edin.

Hasarli cihaz donanimi 6l¢cim sonuglarinin kalitesini dislirebilir ve en koti ola-
silikta hatali olmalarina yol agabilir. Cihaz donanimini dikkatli bir sekilde kullanin ve
siddetli darbelere karsi koruyun. Cihaz donanimini tasimak ve saklamak icin tasima
cantasini kullanin.

Olgiim cihazindaki ve 8l¢iim donanimindaki tamiratlar yalnizca yetkili bir uzman tar-
afindan gerceklestirilebilir.

Cihaz donanimi bakim gerektirmez. Ol¢iim cihazinin ve sensor sisteminin kullanici
tarafindan agilmasi yasaktir.

Cihaz donanimi Gizerinde yapisal degisiklik ve tadilat yapmak yasaktir.

Usuliine uygun olmayan kullanim nedeniyle dokunmatik ekran hasar gorebilir. Kul-
lanim icin keskin veya sivri nesneler kullanmayin. Parmakla dokunarak kullanmanin
yaninda piyasada bulunan dokunmatik ekran kalemleri veya eldivenleri de uy-
gundur. Dokunmatik ekran Gzerine ¢ok ylksek baski uygulamayin, genel olarak ha-
fif bir dokunma yetecektir.

Batarya ve sarj adaptoriiniin dogru sekilde kullanilmasi icin asagidaki glivenlik uyarilarini
dikkate alin:

o

Bataryayi yalnizca birlikte teslim edilen sarj adaptérii ile sarj edin. ilgili kullanim
kilavuzunu dikkate alin.

Bataryayi tamamen bosaltmayin (< 15%).
Cihaz hava yolu ile gonderiliyorsa bataryanin sarj orani %60’in altinda olmalidir.

Bataryasi arizali olan cihazi hava yolu ile gobndermeyin.

Yaralanmalar miimkiin

Olgiim cihazinin usuliine uygun olmayan sekilde uygulanmasi ve eksik donanim kullanici
icin tehlike olusturabilir.

o

Yalnizca cihazin kullanimi hakkinda kurala uygun sekilde bilgilendirilmis olmaniz ha-
linde cihaz donanimini kullanabilirsiniz.

Olgiim cihazinin ya da sensérlerin hatasiz sekilde calismasini engelleyecek ya da
gozle gorilir hasarlara yol acacak hatali fonksiyonlarin olustugunu dislintyorsaniz
Olciim cihazini ve sensorleri derhal devre disi birakin.

Arizali soket ya da gevsek baglantilar gibi eksiklikleri hemen gidermeniz gerekir. Ha-
sarli bilesenleri degistirmeniz gerekir.

VIBSCANNER 2
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Stroboskopun dogru kullanimi icin asagidaki glivenlik uyarilarini dikkate alin:

o

o

o

Stroboskop oldukga acik renkli flaslar olusturur. Isik kaynagina bakmayin.
Isini kisilere yoneltmeyin.
Isini birlestirmeyin ya da odaklamayin.

Isik etkileri isikla endiiklenmis epilepsilere neden olabilir. Epilepsi nébetlerine néro-
lojik egilimi bulunan kullanicilar stroboskopu kullanmamalidir.

Aktif implantasyonlarin etkilenmesi (6r. kalp pili) dnlenemeyebilir. Aktif im-
plantasyon tasiyicisi stroboskopu kullanamaz.

Makinedeki donen bilesenler stroboskopun flas 1s1ginda hareketsiz gérindr. Ay-
dinlatilan bilesenlere elinizi uzatmayin.

Endiistriyel tesislerdeki tehlikeler!

Oliim veya agir yaralanmalar miimkiin!

Calisan makinedeki Ol¢limlerde cihaz donanimi, kendiliginden hareket eden makine bi-
lesenleri ile temas etmesi halinde (6r. donen saftlar) hasar gorebilir. Kablolar sarilabilir ve
iceri cekilebilir. Kirillan pargalardan kaynaklanan tehlike.

o

Olgiim donanimini él¢iim esnasinda kendiliginden hareket eden makine bilesenleri
ile temas edemeyecek sekilde kurun. Yetkili glivenlik gorevlisi ile temas kurun.

Olciim cihazi ve sensér kablosu arasina tetikleme giivenligi kablosunu yerlestirin.
Bunun sonucunda sensor hatti ¢cekildiginde dngoérilen konumda donen makine
parcalari tarafindan gevsetilir.

Olgiim cihazini miimkiin oldugunca tasima ¢antasi ve tasima kemeri ile birlikte kul-
lanin.

Tasima kemerinin amaci cihazi yanlislikla dismeye karsi emniyete almaktir ve buna
uygun saglamlikta tasarlanmistir. Cikinti yapan tesis bilesenlerine takilarak agir ya-
ralanmalara neden olabilir. Olgiim cihazini tasima kemeri bir yere takilmayacak se-
kilde tasiyin ve her zaman olasi tehlike kaynaklarina dikkat edin, or. acik saftlar ve
tahrik kayislari.

Disme tehlikesi!

o

Ekrana bakarken veya cihazi kullanirken tesisin icinde ylrimeyin.

Yaralanma tehlikesi ya da 6lglim cihazinda hasar meydana gelebilir!

Gorillemeyen veya zor gorilen alanlardaki sinyallerin algilanmasi esnasinda ya-

ralanabilirsiniz veya sensor sistemi hasar gorebilir.

o

Elleriniz ve sensorler her zaman gériis aginizda kalacak sekilde ¢alisin. Olgiim
konumlarini aydinlatmak igin gerekirse bir el feneri kullanin.

12
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Elektromanyetik etkilesim nedeni ile hatali 6l¢limler miimkiin
Olgiim cihazinin ve 6lgiim donaniminin etrafindaki yiiksek frekansh isima ya da elek-
trostatik desarjlar hatali 6lciimlere neden olabilir.

° Elektromanyetik isima ylki disik olan dlglim ortamini segin.

Veri glivenligi
Verilerin kaybolmasi mimkiindiir!

o Qlgiim verilerini veri toplama sonrasinda OMNITREND Center bilgisayar ya-
zihminda yedekleyin.

o Qlgiim cihazini fabrika ayarlarina sifirlamadan énce verileri yedekleyin.

Patlama tehlikesi bulunan ortam (Ex alani)

Patlama tehlikesi bulunan alanda yalnizca patlamaya karsi korunan cihazlar kullanilabilir.
Patlama tehlikesi bulunan 6l¢iim cihazi icin glivenlikle ilgili bilgileri cihazla birlikte temin
edilen 0 0594 0247 Grin numarah “VIBSCANNER 2 EX - Glvenlik bilgileri” belgesinde bu-
labilirsiniz.

1.2.2 Amaca uygun kullanim

Olgiim cihazi yalnizca endiistriyel alandaki elektrikli sinyallerin él¢iimii icin ve cihazin te-
knik spesifikasyonu gz 6niinde bulundurularak kullanilabilir. Sensorler ve kablolar yal-
nizca Uretildikleri alan igin kullanilabilirler. Glincel olarak gegerli olan teknik spe-
sifikasyonlari Durum Denetimi triin katalogunda bulabilirsiniz. Bu katalogu ise
PRUFTECHNIK ana sayfasindan icretsiz sekilde indirebilirsiniz.

Bunun disindaki tiim kullanimlar amacina uygun olmayan kullanim olarak geger ve bu kul-
lanimlara izin verilmemektedir. Hatali ve izin verilmeyen kullanim ile bu kilavuzdaki bil-
gilere dikkat edilmemesi durumunda Ureticinin garantisi gecersiz olacaktir.

Ol¢iim cihazi Uretici tarafindan 6ngériilmeyen bir sekilde kullanilirsa cihaz korumasi da
kota sekilde etkilenebilir.

1.2.3 Uygunluk

VIBSCANNER 2 ilgili Avrupa Birligi direktiflerine uygundur. Tam uygunluk beyanini ww-
w.pruftechnik.com adresinde bulabilirsiniz.

VIBSCANNER 2 13
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2.1 Arabirimler ve kumanda elemanlari

Sekiller 6l¢lim cihazindaki arabirimleri ve kumanda elemanlarini gosterir.

1

5 6 7 8 910

3 N NN

Dokunmatik ekran Grafiksel gosterge ve dokunmaya karsi du-
yarli kullanici arabirimleri

2 Sarj durumu gostergesi (LED) Ekran kapali ise ¢ok renkli LED bataryanin
sarj durumunu gosterir.

3 Cevre 15181 igin sensor Ekran aydinlatmasinin ortam isigina oto-
matik sekilde uyarlanmasi.

4 ENTER tusu Olgiimiin baslatilmasi igin kumanda tusu

5 Sarj yuvasi Sarj adaptori icin baglanti.

6 Analog giris Sensor icin baglanti.

7 ACMA/KAPATMA tusu Olgiim cihazinin agilmasi ve kapatilmasi igin

kumanda tusu; bekleme modunu et-
kinlestirme/sonlandirma

8 RFID okuma moduli RFID transponderlerden temassiz okuma
9 Micro USB Veri aktarimi igin arabirim
10 Stroboskop Belirtilen devir sayisinin dogrulanmasi igin

flas 151k kaynagi.
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2.2 Ekran

Ekran, 6l¢clim cihazinin ana gosterge ve kumanda elemanidir. Dokunmaya karsi duyarhdir
(dokunmatik ekran) ve dokunma fonksiyonlari Gzerinden kullanilir ("Kullanim" sayfadaki
32).

@ Bilgi

Teslimat sirasinda ekrana seffaf bir koruyucu folyo takilmistir. Bu folyoyu ilk is-
letime almadan 6nce ¢ikarin.

2.2.1 Renk semasi

VIBSCANNER 2’de ekrandaki iceriklerin gdsterilmesi icin iki adet renk semasi bulunur.
“Siyah-beyaz” sema karanlik bir ortam icin uygundur, “Standart” sema ise acik arka plani
ile aydinlik ortamlar igin uygundur.

Se¢imi cihaz ayarlarinda bulabilirsiniz: [Ayarlar > Ekran > Renk semasi].

10:18 (W)

S SEttiﬂgS HEIP

Siyah-beyaz Standart

2.2.2 Bekleme modu

Bekleme modunda ekran kapanir ve islemci daha az enerji harcar. Ekranin altindaki LED
sarj durumunu gostermek ve kullaniciya cihazin isletime hazir oldugunu bildirmek igin ya-
nar.

Cihaz bir stire kullanilmadiginda otomatik olarak bekleme moduna gecer. Zaman araligini
cihaz ayarlarindan ayarlayabilirsiniz: [Ayarlar > Batarya y6neticisi > Bekleme modul].
Cihazi manuel olarak bekleme moduna almak icin ekran kapanana dek kisa siireligine
ACMA/KAPATMA tusuna basin.

Bekleme modunu sonlandirmak icin ACMA/KAPATMA tusuna ya da ENTER tusuna basin.

VIBSCANNER 2 17
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2.3 Kumanda tuslari

VIBSCANNER 2’de iki adet sari kumanda tusu bulunur: 6n ylizde ACMA/KAPATMA tusu ve
ekranin altinda da ENTER tusu.

2.3.1 ACMA/KAPATMA tusu

4 Ag¢ma: Sarj durumu LED’i yanana dek ACMA/KAPATMA tusuna basin.

r Kapatma: ACMA/KAPATMA tusuna basin, ve icerik satirinda Uzerine dokunun.

@ DIKKAT!

70°C (158°F) lizerindeki sicakliklarda VIBSCANNER 2 artik acilmaz. isletim icin
izin verilen sicaklik araligini dikkate alin ("Teknik veriler" sayfadaki 98).

Otomatik kapanma

VIBSCANNER 2 belirli bir zaman araliginda kullanilmadiginda otomatik olarak kapanir. Za-
man araligini cihaz ayarlarindan ayarlayabilirsiniz: [Ayarlar > Batarya ...> Kapat].

Bekleme modunu manuel etkinlestirme
Ekran kapanana dek ACMA/KAPATMA tusuna basin ("Bekleme modu" sayfadaki 17).

Mecburi kapanma

VIBSCANNER 2 artik kullanilamiyorsa, ekran kapanana dek ACIK/KAPALI tusuna basin
(yakl. 5 saniye). Cihazi yeniden agin.
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2.3.2 ENTER tusu

ENTER tusu ile bir 6lciim baslatir ya da bir secimi onaylarsiniz. U¢ adet basma noktasi
hem sol hem de sag elde bas parmak ile kullanimi kolaylastirir.

Set time

ENTER tusunda li¢ adet basma noktasi vardir icerik satirindaki TAMAM o6gesini ENTER tusu

ile de onaylayabilirsiniz.

VIBSCANNER 2 19
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2.4 Baglantilar

VIBSCANNER 2’de analog bir 6lgim kanali, sarj baglantisi ve USB {izerinden veri alisverisi
icin bir arabirim bulunur. Tim baglantilar esnek koruyucu kapaklar ile neme ve kir-
lenmeye karsi korunur.

Cihazin alt kisminda sarj yuvasi (sol) ve ¢ok ku-
tuplu analog 6lgiim kanali (Analog GIRIS, sag).

Veri aligverisi igin micro USB baglanti.

2.4.1 Analog GIRIS

Analog oOlciim kanali titresim sensorlerinin baglantisi icin 6ngortlmustir. Tim sensor tiple-
riicin (Or. CLD, IEPE, Ug eksenli, vb.) 6zel olarak kodlanmis, ¢cok kutuplu bir sensér kablosu
mevcuttur.

A UYARI!

Calisan bir makinede 6lciim esnasinda sensor kablosunun cekilmesi ile agir ya-
ralanmalar miimkuindir. Kablo uzunlugunda belirlenmis bir tanimlanan kirilma
noktasi 6lciim cihazinin kablo baglantisi cekildiginde gevser.

Olgiim cihazi ve sensér kablosu arasina daima bunun igin 6ngériilen tetikleme
giivenligi kablosunu yerlestirin.

@ DIKKAT!

Olgiim cihazinda spesifikasyon disindaki sinyallerin yiiklenmesinden kay-
naklanan olasi hasarlar.

Analog 6lgciim kanalina yalnizca cikis sinyalleri spesifikasyon dahilinde olan sinyal
kaynaklarini baglayin ("Teknik veriler" sayfadaki 98).

Kabloyu baglama

VIBSCANNER 2 ile kullanilan tim kablolar ters kutuplamaya karsi emniyete alinmistir. So-
kete kirmizi bir nokta isareti birakilmistir. Bu nokta yardimiyla soketi baglanti yuvasina do-
ogru yonlendirebilirsiniz.
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Tetikleme emniyeti kablosunu VIBSCANNER 2 cihazina baglayin

Kabloyu so6kiin

@ Bilgi

Soketin mekanik bir kilidi bulunmamaktadir.
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2.4.2 Sarj yuvasi

Sarj adaptorind sarj yuvasi lGzerinden 6lciim cihazina baglayin. Sarj adaptori ile bataryayi
sarj edebilir ya da 6l¢iim cihazini sebeke gerilimi ile kullanabilirsiniz.

@ DIKKAT!

Olciim cihazi ya da batarya hasar gérebilir. Olgiim cihazinin isletime alinmasi ya
da bataryanin sarj edilmesi icin yalnizca birlikte teslim edilen sarj adaptorini
kullanin. Sarj adaptorin ile birlikte teslim edilen glivenlik uyarilarini dikkate
ahn.

Sarj adaptoriinii sarj yuvasina ve bir prize baglama

@ Bilgi

Sarj adaptori kullanilan tiim yaygin sebeke prizleri igin uluslararasi soket ad-
aptorlerine sahiptir. Gerektiginde bu adaptorleri degistirebilirsiniz. Sarj ad-
aptorinin beraberinde verilmis olan kullanim kilavuzunu dikkate alin.

2.4.3 Veri arabirimi (Micro-USB)

Bir bilgisayar ile veri alisverisi esnasinda teslimat kapsamindaki micro USB kabloyu kul-
lanin. USB kablosu baglanir baglanmaz VIBSCANNER 2 veri aktarma moduna gecer.

VIBSCANNER 2 USB arabirimi izerinden bir bil-
gisayar ile baglidir.

Connected to PC

22 Baski: 03.2023



2 - Aciklama

2.5 Batarya

VIBSCANNER 2’'nin akim beslemesi yeniden doldurulabilir bir lityum iyon batarya lzerin-
den gerceklesir. Bu batarya cihazin kullanim 6mriniin tamami boyunca takil sekilde kalir.
Calisma sliresi tamamen dolu bir batarya ile genellikle 12 saatlik daimi bir 6l¢iim is-
letimine tekabil eder.

2.5.1 Sarj durumu

Sarj durumu ekranda renkli sekilde vurgulu bir batarya sembolii ile gosterilir. Kalan sarji
ilave olarak ylizde degeri cinsinden gosterebilirsiniz. Bu opsiyon cihaz ayarlarindan et-
kinlestirilebilir: [Ayarlar > Batarya y6neticisi > Yiizde cinsinden kalan batarya sarji].
Bekleme modunda ekran kapalidir. Kalan sarj ekranin altindaki yavas titresimli bir LED ile
belirtilir. Kalan batarya sarji belirli bir seviyenin altina diserse 6lciim cihazi otomatik ola-
rak kapanir. Bu durumda cihaz lizerinde kaydedilmis olan veriler ve ayarlar kalir.

Routes Settings Help

LED sarj durumu gostergesi bekleme mod- Ekran acikken sarj durumu gostergesi.

unda.

Sarj %0...14 %15...29 %30...100
LED Kirmizi Yesil

@ Bilgi

Batarya sarji %10 altinda diiserse sarj durumu gostergesi yanip soner. Sarj ne ka-
dar dusik olursa LED de o kadar hizli yanip séner.
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2.5.2 Bataryayi sarj etme

VIBSCANNER 2 batarya kismen sarj edilmis halde gdénderilir. Bataryanin nakliye veya ci-
hazin kullanilmasi nedeniyle bosalmis olmasi halinde, birlikte teslim edilen sarj adaptoéri
ile sarj edin ("Sarj yuvas!" sayfadaki 22).

@ DIKKAT!

Bataryanin kullanim émriini korumak igin asagidaki bilgileri dikkate alin.

Kalan sarj orani tam kapasitenin %15’inin altina dustlyse ya da sarj durumu gos-
tergesi kirmizi yaniyorsa bataryayi sarj edin.

Sarj etme icin izin verilen sicaklk araligina dikkat edin: +10 ... +40°C.

Olgiim cihazini uzun bir siireligine kullanmazsaniz sarj durumunu diizenli olarak
kontrol edin (0r. ayda 1 kez) ve gerektiginde bataryayi sarj edin.

@ ipucu

Bataryayi daima o6lglim glinlinden bir gece 6nce sarj edin.

Sarj isleminde
° Sarjislemi boyunca VIBSCANNER 2 ile 6l¢lim yapilamaz.
o Qlgiim cihazinin arka yiizii sarj etme sirasinda hafif sekilde 1sinabilir.
© Sarjisleminden sonra sarj adapt6ri olgim cihazina bagh kalabilir.

° Sarj islemi cihaz kapaliyken ve batarya bosken genellikle 5 saat strer (Sarj sicakhgi:
25°C). Ortam sicakligi ne kadar yiiksekse sarj islemi de o kadar uzun sirer.

Sarj durumu gostergesi (LED)

Sarj durumu gostergesi sarj esnasinda asagidaki durumlarda sinyal verir:

Durum Hata* Sarj islemi Batarya sarj edildi
LED rengi Kirmizi Kirmizi Yesil
Turuncu
Yesil.
LED yanip sénme hizi ¢ok hizli hizli surekli olarak yanip séniiyor

* or. ortam sicakhgi cok yiksek/cok dusik

24
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2.6 Cihazdaki sensor sistemleri

VIBSCANNER 2’ye veri toplama esnasinda destek vermesi icin asagidaki sensorler monte
edilmistir.

2.6.1 Stroboskop

Stroboskop ile titresim 6lcimiinden hesaplanmis olan devir sayisini sonradan do-
ogrulayabilirsiniz. Olgiim prensibi insan géziiniin durgunlugundan yararlanan stro-
boskopik etkisine dayanir. Donen saft flas 1siginda hareketsiz gértiindigiinde saftin devir
frekansi stroboskopun flas frekansina esittir.

Flas frekansini dokunmatik ekran Gzerinden diizenleyebilirsiniz. Dogrulanan devir sayisini
Olcim kaydina aktarabilir ve makinedeki sonraki kinematik hesaplamalar icin bir referans
elde etmis olursunuz ("Stroboskop ile devir sayisi 6l¢ciim" sayfadaki 77).

A iKAZ!

GOz hasarlari tehlikesi! Stroboskop isletimdeyken isik kaynagina bakmayin.

Devir sayisi stroboskop ile dogrulanir.

2.6.2 RFID okuma modiilu

RFID okuma modiilii ile PRUFTECHNIK transponderi ile donatilmis olan bir dlgiim ko-
numunun kodlamasini okuyabilirsiniz. Boylece VIBSCANNER 2 tim 6l¢im konumlarini gi-
venilir sekilde algilar ve dngorilen 6l¢lim gorevlerini daima dogru olgiim konumunda
gerceklestirir.

RFID teknolojisi elektromanyetik saftlar ile calisir ve transponder ve okuma cihazi ara-
sindaki kisa mesafeler icin tasarlanmistir. VIBSCANNER 2’deki RFID okuma moddli 6n yi-
ze monte edilmistir ve RFID logosu ile isaretlenmistir. Olciim konumlari kodlamasinin al-
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gilanmasi igin 6l¢im cihazini mimkiin oldugunda transponderin yakininda tutun (yakl. 2-
3 cm) ("Olgiim konumlarini temassiz sekilde tespit etme (RFID)" sayfadaki 74).

Olgiim konumlari RFID teknolojisi ile tespit edilir (ISO 14443a ve 1SO 15693).

2.6.3 Cevre 15181 icin sensor
Bu sensor kullanim konforunu artirir ve ayni zamanda ekran aydinlatmasini otomatik ola-
rak ortam isigina uyarlayarak akim tiketimini azaltmaktadir. Her iki giris acikhgi gosterge
alaninin altinda bulunmaktadir ve mimkin oldugunca bos birakilmahdir.
Sensor fonksiyonu cihaz ayarlarindan acilir ve kapatilir: [Ayarlar > Ekran > Parlakhgi oto-

matik olarak ag...].

Ortam 15181 sensoru igin iki adet giris agiklig.
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2.7 Tasima c¢antasi ve omuz askisi

Tam cihaza gore olan tasima c¢antasi yiksek konfor saglar ve daha glivenli bir tasima ko-
rumasli sunar. Yipranmaya karsi dayanikh plastik dokuma saglamdir ve kir tutmaz. Ayrica

kalin koruyucu eldivenler ile glivenli ve rahat sekilde kavranabilir. Buna uygun omuz askisi
ile iki adet el kayisi uzun rotalar icin tasima konforunu artirir.

2.7.1 Aski uzunlugu ile el kayislarini uyarlama

El kayislarini cirt cirt ile givenli bir kavrama konumuna ayarlayabilirsiniz. Aski uzunlugunu
aski tokalari ve boyun bandindaki her iki cirt cirt Gzerinden dogru uzunluga ayar-

layabilirsiniz.
Omuz askisini tasima ¢antasindaki karabina koprisu ile sabitleyebilirsiniz. Sag ve sol tar-

aftaki Gger tutma kopgasi gerekene uygun sekilde sabitleme ve rahat bir ¢calisma du-
rusunu mimkan kilar.

-
=
i o,
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w
=
w
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o

Omuz askisi ve iki el kayisi ile tagima gantasi iginde Omuz askisi ve el kayiglari hem sol hem de sag
VIBSCANNER 2.

el ile kullanim igin ayarlanabilir.
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2.8 Tasima cantasi

Cihaz donaniminin tamami saglam bir tasima ¢antasinda muhafaza edilir ve kirlenme ile
hasara karsi korunur. Otomatik basin¢ dengeleme valfi cantanin ucak seyahatlerinde de
kullanilabilmesini saglar. Birlikte teslim edilen TSA kilidi ile canta giivenli sekilde ki-
litlenebilir.

@ DIKKAT!

Cihaz donaniminda hasarlar olusabilir. Cihaz donanimini tasimak ve saklamak
icin tasima cantasini kullanin. Yiiksek bir yerden diismek gibi eylemlerle olu-
usabilecek ciddi mekanik darbelerden kaginin.

F

Tasima ¢antasinin digmeye basarak agilan iki adet kilidi Cihaz donanimi frezelenmis gozlere tam

vardir. olarak oturur. Canta kapaginin icindeki ka-
pagin arkasina ilave 6lgim donanimi sa-
klanabilir.

ST BT

¥ Kilitleme diigmelerine basin

ve basili tutun.

Kilitleme kapaklarini yukari
dogru agin.
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2.8.1 Canta kilidi

Cantayi birlikte TSA sifreli kilidi ile kilitleyebilirsiniz. Fabrikada ayarlanan sifre kom-
binasyonu “000”dir. ilk kullanimdan énce bu kombinasyonu degistirin.

TSA kilitli VIBSCANNER 2 tasima gantasi.

¥ Mevcut sifre kombinasyonunu ayar-
lama.
: Kilidin gecen pargasini biiyik acikhga
) dogru itin.
k
Gegen pargayi ¢ikarin.
:,_7-:’;6_:
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[ 4

Mevcut sifre kombinasyonunu ayar-
lama. Fabrika ayarlari: “0 0 0”

r Ayar civatasini uygun bir diiz tornavida
ile bastirin ve 90° sola donddirun.

¥ Yeni sifre kombinasyonunu ayarlayin.

. Ayar civatasini yeniden baslangic ko-
numuna getirin.
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3.1 Kullanim

3.1.1 Dokunmatik fonksiyonlar

== Fladd 33

Dokunma

2 kez do-
kunma

Uzun siireli
basma

Kaydirma

Slayt gos-

terisi

Jestler

Dondiirme

Hafif dokunma

Cift dokunma

Dokunma ve tutma

Yatay kaydirma.

Dikey kaydirma.

iki parmak birbirine dogru
veya tersi yonde hareket et-
tirilir.

Dairesel hareket, doner
digme ile ayni fonk-
siyondadir.

Kullanimin biyuk bir kismi dokunmatik ekran Gizerinden gerceklestirilir. Asagida temel kul-
lanim daha ayrintili olarak aciklanmaktadir.

Tim bolimlerde standart bir
eylem gerceklestirilir

Grafiksel nesneler 2 kat
bayatalar (yakinlastirilir). Ye-
niden 2 kez dokunarak ilk
goriinime donulir.

Rota, makine, makine ko-
numu icin icerik menisu agl-
hr.

Nesneler konumlandirilir, me-
tinler kaydirilir ve kaydirma
gubugunun yeri degistirilir.

Nesneler konumlandirilir ve
daha uzun listelerde asa-
ag1/yukari cekilir.

Grafiksel gosterge alani ya-
kinlastirilir/uzaklastirilir.

Stroboskoptaki flas frekansi
gibi 6lcim parametreleri
ayarlanir

32
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3.2 Gosterge ve kumanda elemanlan

Ekran bilgi ve kullanima iliskin 6gelerin bulundugu ti¢ fonksiyonel bolime ayrilir. Asa-
agidaki genel bakislar bu bolimlerin fonksiyonunu ve kullanimini agiklar.

— Va4 12:39 (o i

ISC2017 > ISM 2017 > Mardrid > Pumpe 17

© 1: Durum satiri
2 © 2:Gosterge alani

o 3:icerik satiri

1170 RPM

3.2.1 icerik satin

Ekranin alt kenarinda navigasyon ve kullanima iliskin icerige bagh 6geleri bulabilirsiniz.
Kullanim hafif bir dokunma ile gerceklesir.

Asagidaki genel bakis igerik satirindaki (3) temel 6geleri aciklar.

Coe 1o | e
m BASLANGIC Baslangic ekranina geri doner.
GERI Onceki ekrana geri déner.
E MENU icerige bagl bir menii (icerik meniisii) agar.
KAPAT Menliyl yeniden gizler.
TAMAM Secimi/girisi devralir ve ekrani kapatir.
@ iPTAL Secimi/girisi iptal eder ve ekrani kapatir.
KAPAT VIBSCANNER 2’nin kapatilmasi.
E EKRAN ALINTISI Ekrani PNG formatinda bir dosya olarak kaydeder.

©

Bilgi

Sari ile alti gizili olan 6geleri ENTER tusu ile tetikleyebilirsiniz ("ENTER tusu" sayfa-
daki 19).

VIBSCANNER 2 33



3-isletim

3.2.2 Durum satiri

Ekranin Ust kenarinda genel durum gostergelerini bulabilirsiniz. Durum satirindaki (1) kul-
lanim ROTA DURUMU ogesi ile sinirlidir. Diger tim ogeler yalnizca bilgi amachdir.

A I T —

% 00:07

=)
L4l

i

B O
e
B

BATARYA

SAAT

ROTA
DURUMU

oLcum
KONUMLARI
DURUMU

OGRENME

RFID

SENSOR TiPi
ALGILAMA
KAPALI

STANDART
SENSOR

WLAN

Bluetooth (BT)

Sarj durumu gostergesi; kalan sarj renkli kisim ile
gosterilir. Opsiyonel olarak ylizde degeri de be-
lirtilebilir.

Olgiim cihazindaki ayarlanan saat.

Kalan délgiim konumlari ile makine dizilerinin
sayisi ve ongorilen dlgiim siiresi ile ilgili grafiksel
ve sayisal bilgi.

Sayisal degerleri sembollere dokunarak sirasiyla
sorgulayabilirsiniz.

Aktif 6lcim konumundaki dl¢iimlerin durumu ile
ilgili grafiksel bilgi. Yesil, sari, kirmizi renkler sinir
degerinin asilip asilmadigini gésterir. Mavi renk
olagan disi herhangi bir durum olmadigi an-
lamina gelir.

Sol situn ge¢mise kaydedilen olglimleri, sag su-
tun ise mevcut 6lciim kaydini gosterir, eklenen
Olgiim de dahil olmak tzere.

Olgiim konumunun kodlamasinin égrenilmesi mo-
du etkin (Teach-In).

RFID okuma modiilii agik; rotada RFID trans-
ponderi ile 6lgim konumlari bulunur.

Otomatik sensor tipi algilamasi kapali ve standart
sensor etkin.

Standart sensér ve otomatik sensor tipi algilama
etkin.

WLAN baglantisi kurulur.
Sinyal giicii: Beyaz cizgilerin sayisi.

Beyaz: BT moduli etkin, baglanti yok /
Mavi: BT modiill etkin, baglanti kuruldu

34
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S T N

MQTT MQTT aracisi ile veri transferi etkinlestirilir; sem-
bol rengi durumu gosterir:
Gri: Aracl ile herhangi bir baglanti yok, transfer
icin herhangi bir veri mevcut degil
Kirmizi: Araci ile herhangi bir baglanti yok, trans-
fer icin hala veri mevcut
Beyaz: Araclya bagli, veri transferi yok
Turuncu: Araclya bagli ve veri transferi etkin

3.2.3 Gosterge alani

Gosterge alaninda (2) grafik ya da metin olarak uygulama ile ilgili bilgileri bulabilirsiniz.
Rota modunda kullanici yonlendirme sezgisel olarak makine goriintilerinin yardimi ile
gerceklesir. Dokunmatik fonksiyonlar ya da ENTER tusu Gzerinden kullanim mimkindur.

Standart kumanda elemanlari

SR S T

Kaydirma gu- Minimum ve maksimum ara-
bugu, ka- sinda se¢im
demesiz

m Kaydirma cu- Arka plandaki fonksiyonlari et-
bugu, iki ka- kinlestirme/devre disi birakma
demeli
Opsiyon On tanimli bir listeden bir girdi

segilir.

Dolu daire secimi temsil eder.

Line speed Mend girdisi Etkin (beyaz yazi): Alt meni ag-
ma, fonksiyonu etkinlestirme.

Etkin degil (gri yazi): Kullanici
icin bilgiler.

Rota modu: Uzun siireli basma
ile icerik menisu agllir.
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Asagidaki genel bakislar ile rota modundaki 6zel ekran 6gelerini 6grenirsiniz.

Makine goriintiisii goriinlimui
Makine gorintlisi goriinim rota modundaki baslangic ekranidir. Gosterge alaninda asa-
agidaki 6geler bulunur:

© 1: Makine goruntusi

——

o 2:0lgiim konumu sem-

Offline > VXP tests > Vent-01 bolii
o 3: Olgtim konumu bil-
gisi

© 4: Navigasyon yolu

El W MDEh = 2670 RPM (93%) © 5: Devir sayisi bilgisi
) = © 7:Emoji (De-
egerlendirme,

sonug gostergesi)

1: Makine goriintiisii

Makinedeki ilk 6l¢tilmeyen
Olglim konumunu segin.

Makine gorintiisiini 2 kat ya-
kinlastirma ve merkezleme (gift
dokunma)

Makine gorintlsini kademesiz
sekilde ya-
kinlastirma/uzaklastirma.

Gosterge alanini kaydirma.

° Makine yapilandirmasinin gercege yakin gésterimi ve makinedeki 6lgim konum-
larinin diizeni.
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]

Olgiim konumunu se¢me

Olgiimii baslatma

Olgiim{ durdurma

icerik meniisiinii agma

o Qlgiim konumunun ve makinedeki él¢ciim ydniiniin gorsellestirilmesi.
© Etkin 6l¢im konumu sari isaretlidir ve yakinlastiriimis sekilde gosterilir.
o Referans 6lciim konumu @ ile isaretlidir.

o QOpsiyonel: Olgiim konumu semboliindeki renk son élgiimiin durumunu gésterir:
mavi = TAMAM, yesil = On ikaz, sari = Uyari, kirmizi = Alarm.

© Qpsiyonel: Makine dizilerinin emoji sembolii olarak toplam durumu

v M NDE 2 Olgim konumu bilgisini agma

° Kurulum yeri, sensor, olaylar ile ilgili bilgilerin bulundugu alt mend.

© Sembol, 6lglim tird ile sensor tipini gosterir; or. titresim, VIBCODE,...

: Yolda bir 6geye dogru git-
me.

. Goriinmeyen ogeleri gos-
terge alanina kaydirin.

° Rota modunda gosterge ve navigasyon ogeleri.
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[ 4

Devir sayisi degerlerini sirasina gore ¢a-
agirma:

)

° Beklenen devir sayisi degeri
(OMNITREND Center).

° Tespit edilen devir sayisi degeri
(devir sayisi bulucu)

o Qlgiilen devir sayisi degeri (stro-
boskop, giris)

© Aktif 6l¢li konumunda devir sayisi degeri igin gosterge elemani.

Semboller

Devir sayisi bulucu etkin. Beklenen devir sayisi gosterilir.

Devir sayisi bulucu etkin. Tespit edilen devir sayisi gosterilir. Str-
durtlebilirlik ylizde (%) cinsinden belirtilir.

Devir sayisi degeri 6lciiliir. Olciim stroboskop ya da giris ile gerge-
klesir.

Cizgi hizinin belirtilmesi ile 6lgim konumu. Yalnizca makine dizisi
listesinde gorlinir.

Devir sayisi degeri 6nceden belirtilir ya da kinematik modeli Gzerin-
den hesaplanir. Devir sayisi bulucu bu makine konumunda etkin
degildir.

Hata; referans 6lciim konumu eksik ya da kinematik modeli gegerli
degil.

RN I

il

: Olctim sonuglaril toplam makine dizisi igin ®
gosterme:

Sutun grafigi glincel 6lcim degerini ve ge-

rekirse ayarlanan sinir degerini gor-

sellestirir.

° Tum makine dizisindeki 6lclimlerin degerlendirilmesine iliskin gosterge elemani.

lvalnizca karakteristik degerler

38
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Rota meniisti

Rota menisi 6l¢im cihazinda mevcut olan tiim rotalarin bulundugu bir se¢im listesidir.
Bu menu baslangi¢ ekraninda [Rota] tizerine dokundugunuzda gorinr.

3

Rota acllir.

DS Smith Aschaffenburg

icerik meniisii agihr.

Kalander F

Kalander F Drehzahl test

< 0

Meni iginde gezilir.

Asagidaki bilgiler gosterilir:

Rota Rotanin adi.

Sonlandinldi/agik Olgiim konumlarinin toplam sayisi g6z éniinde bu-
lunduruldugunda tamamlanan/hala élgiilecek olan 6lgim
konumlarinin sayisi. /

Bu bilgileri situn baslgina yeniden dokunarak sirasiyla ¢a-
agirabilirsiniz.

Zamani geliyor Olgiim icin zamani gelmis olan makine dizilerinin sayisi.

@ Bilgi

Rota mendistinde girisleri olarak ayirabilirsiniz. Bunun igin siralamayi artan ya da
azalan sekilde uygulamak adina ‘Rota’ siitun basligina dokunun.
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3.3 Cihaz ayarlar

isletime alma ve élciim hazirhgi cercevesinde ayarlari kontrol edin ve gerektigi takdirde
bunlari uyarlayin.

Baslangi¢ ekraninda [Ayarlar] Gizerine dokunun. [Ayarlar] meniisi gosterilir.

Asagida aciklanan fonksiyonlarin tGzerine dokunun.

10:24 (1ol
Settings Settings

WiFi

Display

Date & time Route settings
Units

Sensor Power options

Display

About

[Ayarlar] menisinde cihaz ayarlarini bulabilirsiniz.

3.3.1 WLAN

Bu fonksiyon asagidaki uygulamalardaki kablosuz baglanti icin 6ngérilmastir:
o Qlgiim verilerinin bir MQTT aracisina aktarilmasi.

° VIBSCANNER 2 Demo program!.

WLAN’I agma
¥ WLAN fonksiyonunu kaydirma ¢ubugu lizerinden etkinlestirin.

° VIBSCANNER 2 Cevreyi icerdigi aglar bakimindan tarar ve ardindan bunlari
listeler.

Sifre ile korunan aglar bir kilit semboliyle isaretlenir.
Durum satirinda WLAN semboli goriinir, beyaz ¢ubuklarin sayisina gore si-

nyal giicl tespit edilebilir.

* VIBSCANNER 2’yi bir aga baglamak icin bir aga dokunun.

Sorulmasi halinde ag sifresini girin.

@ Bilgiler

VIBSCANNER 2 daha 6nce baglanmis oldugu aglari tanir. Bu aglardan biri erisim
mesafesine girerse cihaz otomatik olarak baglanir. Birden fazla ag taninmis ise ci-
haz listede ilk gosterilen aga baglanir.

Lile cihaz kullaniminin goriintilenmesi ve simiilasyonu yalnizca yetkili bir PRUFTECHNIK uzman personeli tarafindan mimkindiir

40
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Artik ihtiyaciniz yoksa WLAN fonksiyonunu yeniden kapatin. Béylece enerjiden ta-
sarruf etmis olursunuz.

Ag bilgilerini gosterme

¥ Cihazi aga bagladiktan sonra ag isimlerine dokunun. Baglanti bilgilerinin belirtildigi
bir men gosterilir.

Agi ag listesinden silme

_

3 = .
Agi listeden silmek icin, icerik satirindaki Bl (izerine dokunun.

@ Bilgi

WLAN fonksiyonunu kapatip yeniden agtiginizda ag yeniden listede gosterilir.
Baglanti icin sorulmasi halinde erisim sifresini yeniden girmeniz gerekir.

3.3.2 Bluetooth

Buradan VIBSCANNER 2’yi kablosuz sekilde bir kulakhga (Bluetooth) baglayabilirsiniz.
Baglantinin kurulmasina iliskin diger ayrintilari "Bluetooth" sayfadaki 51 béliminde bu-
labilirsiniz

3.3.3 Tarih ve saat

Tarih ve saat icin mevcut ayarlar ilgili meni noktasi secenegi altinda belirtilmistir. Ayarlari
degistirmek icin su sekilde devam edin:

Tarih ayarlama

r [Tarihi ayarla] Gizerine dokunun. Ayarlanan tarihin isaretlendigi bir takvim yapragi

goriinim gosterilir.
Gerekirse glincel tarihe dokunun.
Ay ve/veya yil degerinin degistirilmesi gerekirse asagidaki secim adimlarini gerce-
klestirin:
Baska bir ay secmek icin takvim yapragi gortiiniimiinde (st ekran ke-
narindaki ay yil Gzerine dokunun (burada: Haziran 2019):
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S

Thursday

Oct 2 3 4 5 6 7 8
2~| 9 10 11 12 13 14 15

2021 23 24 25 26 27 28 29

Aya genel bakis gosterilir.
istenen aya ve ardindan takvim yapraginda giincel giine dokunun.

Baska bir yil secmek icin aya genel bakista gosterilen yilin Gizerine dokunun.
Yila genel bakis gosterilir.

istenen yila dokunun ve ardindan ay ile takvim yapragindaki giincel giinii
segin.

Avyarlari kabul etmek icin TAMAM (izerine dokunun.

Saati ayarlama

[Saati ayarla] Uzerine dokunun. Saat ve dakikalarin gosterildigi bir kadran gos-
terilir.

Uhrzeit einstellen

Set time

1(0) M

Saat kadrani 24 sa. formatindadir. Saat kadrani 12 sa. formatindadir.

Guncel saate dokunun. Kadran otomatik olarak dakika gosterimine geger.

Kadrandaki yelkovani gevirerek dakikayi ayarlayin.

Ayarlari kabul etmek igin TAMAM (izerine dokunun.

@ Bilgiler

Saat 12 sa. formatinda gosterilmisse saati ayarlamadan dnce giiniin hangi yarisi
oldugunu seg¢in: [AM] ya da [PM].

Kadranin manuel sekilde ayarlanmasi igin dijital gostergede ilgili rakam alanina
(saat/dakika) dokunun.
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Zaman dilimini ayarlama

[Zaman dilimi] Gzerine dokunun. Dinya ¢apindaki zaman dilimlerinin bulundugu
bir liste gosterilir.

Bulundugunuz zaman dilimini segin.

Ayarlari kabul etmek igin TAMAM lizerine dokunun.

Tarih formati
[Tarih formati] izerine dokunun. Mevcut tarih formatlari ile bir liste gosterilir.

istediginiz tarih formatini secin (6r. gg.AA.yyyy).

Ayarlari kabul etmek igin TAMAM (izerine dokunun.

24 sa. zaman formati

Gerekirse [24 sa. zaman formati] opsiyonunu etkinlestirin.

3.3.4 Birimler

VIBSCANNER 2, metrik birim sistemine ya da ingiliz 6lcii birimlerine sahip sisteme ayar-
lanabilir.

[Sistem] (izerine dokunun. Bir alt meni gosterilir.

Tim 6lciim biydkliikleri icin bir birim sistemi segin: [Metrik] ya da [ingiliz].

Avyarlari kabul etmek icin TAMAM lizerine dokunun.

Her bir 6lgim blyiklGgi icin birim sistemini s6z konusu bilyiklige 6zgii sekilde de ayar-
layabilirsiniz:

ilgili 6lglim buyikligl Gzerine dokunun, 6r. [ivme].

istenen birimi segin, ér. [m/sn?].

Avyarlari kabul etmek igin TAMAM (izerine dokunun.

@ Bilgiler

Metrik ve ingiliz birimler olarak ayarladiginizda (6r. ivme igin ‘m/s? ve sicaklik igin
“F’), [Sistem] menii segeneginin altinda [Kullanici] girdisi gosterilir.

[ivme] 6lgiim biyikltgi icin ingiliz 6lciim birimlerinde iki birim olanagi mev-
cuttur: [ing/s?] ya da [g]. Gerekirse ayari s6z konusu buylklige 6zgu sekilde uyar-
layabilirsiniz.

Virglilden sonraki rakamlar

Guncel birimlerde virgllden sonraki rakamlarin sayisini su sekilde ayarlayabilirsiniz:
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ilgili 6lciim buyukligi Gzerine dokunun, 6r. [ivme].

istenen saylya ulasana dek [Arti] veya [Eksi] diigmelerinin {izerine dokunun.

k
Avyarlari kabul etmek icin TAMAM (izerine dokunun.

3.3.5 Sensor

Bir rotanin 6l¢iim cihazina aktarilmasi esnasinda her bir 6l¢lim gorevine uygun bir sensor
atanir. Bu sensor VIBSCANNER 2 ile veri toplama icin gerekli olan 6n kosullari yerine ge-
tirir ve bu nedenle 6l¢iim baslatildiginda sensor olarak dlgiim zincirinde bulunmasi be-
klenir.

Fakat uygulamada 6ngoriilen sensoriin mevcut olmadigl durumlar olabilir ve 6l¢ciimii mua-
dil 6zelliklere sahip diger sensorler ile gergeklestirmeniz gerekir. Bu durumda tiim ti-
tresim olctimleri icin birlikte teslim edilen sensori standart sensor olarak belirleyin.

VIBSCANNER 2 6l¢tim zincirini hat ve sensor kirllmalari bakimindan denetler. Sensér kab-
losu ya da sensor baglanmamissa bir hata mesaji meydana gelir. Bu fonksiyon daima et-
kindir.

Ayrica bir diger fonksiyon 6ngorilen sensériin ya da muadil bir sensor tipinin baglanmis
olup olmadigini kontrol eder. Bu fonksiyon istege baglidir ve gerektiginde devre disi bi-
rakilabilir. Sensor tipi algilama kapali durumdayken standart bir sensor belirtmeniz ge-
rekir.

Mevcut sensorleri tespit etme

VIBSCANNER 2’de tiim PRUFTECHNIK titresim sensérleri kayitlidir. Daha iyi bir genel bakis
icin secimi gergekten kullanabilecek oldugunuz sensérler ile sinirlayabilirsiniz.

r [Mevcut sensorler] lizerine dokunun. Kaydedilen tim titresim sensdrlerinin bu-
lundugu bir alt menl gosterilir. Sensorler Griin numarasi (VIB 6.xyz) ya da marka

adi (VIBCODE) ile isaretlenmistir.

¥ Kullanabilecek oldugunuz sensorleri listede etkinlestirin.

Bir sensore uzun sireli basildiginda asagidaki opsiyonlarin bulundugu bir icerik menisu
actlir:

o [Ayrintilari géster]: PRUFTECHNIK sensorleri icin parametreler gosterilir.
° [Sensorii silme]: Kullanici tarafindan olusturulan sensor silinir.

° [Ayrintilari diizenle]: Bir kullanici tarafindan olusturulmus olan sensor pa-
rametreleri gosterilir ve diizenlenir.

° [Sensor ekleme]: Yeni sensor olusturulur.

Yeni bir sensor olusturmak igin, su sekilde devam edin:

igerik satirinda bulunan E [MENU] Gizerine dokunun.

r [Sensor ekleme] lizerine dokunun. Bir alt meni gorintdlenir.
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Gerekli sensor parametrelerini girin:
° [Sensér adi]: istenen tanim
© [Sensor tipi]: IEPE (ICP)/Gug aktarimi/Gerilim
o [Olgliim tiirii]: ivme
° [Ofset]: Sensor ofseti; sayisal deger
° [Hassasiyet]: Sensor hassasiyeti; sayisal deger
° [...ile ... arasinda dogrusal]: Dogrusallik alani; aralik sinirlari
° [Rezonans frekansi]: Sensor rezonans frekansi; sayisal deger

Ardindan [Mevcut sensérler] meniisiine geri ddnmek icin GERI izerine dokunun.

Yeni olusturulan sensoér otomatik olarak mevcut sensorler listesine alinir.

¥ [Sensér] meniisiine geri dénmek icin GERI tizerine dokunun.

Standart sensorii kullanma

[Sensor] menisiinde [standart sensor] girdisinin altinda glincel olarak ayarlanan standart
sensor belirtilir. Bu fonksiyon devre disi birakilmis ise su gérinir: [Standart ivmelenme
sensorinii seg].

Bu fonksiyonu etkinlestirmek ya da baska bir sensér segmek icin su sekilde devam edin:
[Standart sensor] (izerine dokunun. Bir alt men( gosterilir.
Gerekirse [Standart sensér kullan] opsiyonunu etkinlestirin.

Sensor listesinden istenen sensori segin.

Avyarlari kabul etmek icin TAMAM (izerine dokunun.

@ Bilgiler

Ayarlanan standart sensor yalnizca sensor tipi ile uyumlu olan 6l¢lim go6-
revleri icin kabul edilir. Ornegin VIBCODE sensér ile yalnizca kodlanmis
Olcim konumlarinda ol¢timler gerceklestirebilirsiniz.

Ayarlanan standart sensor sabit kurulmus sensorlerin bulundugu 6lgiim
konumlari igin gecerli degildir.

Standart sensor etkinlestirilmis ise durum satirinda E gorundr.

Sensor tipi algilama

Bu fonksiyonun giincel durumu durum satirinda belirtilir. Sensor tipi algilama kapali ise

ll gorindr.

i

Sensor algilamayi kapatmak isterseniz, [Sensor algilama] opsiyonunu devre disi bi-
rakin.

@ Bilgi

VIBSCANNER 2 45



3-Isletim

Sensor algilamasi devre disi oldugundan standart sensér mutlaka ge-
reklidir. VIBSCANNER 2 sizi bu fonksiyonun kapatilmasi esnasinda standart
sensoriin secimi icin destekler.

3.3.6 Ekran

Bu menude ekranin arka planini ve parlakhgini ayarlayabilirsiniz:
° [Renk semasi]: Standart ya da siyah-beyaz secenekleri mevcuttur
° [Otomatik parlaklik]: Parlaklik ortam isigina uyarlanir.

° [Parlaklik] ayarlama: Parlakligi kaydirma ¢ubugu lizerinden kademesiz sekilde ayar-
layabilirsiniz. Otomatik ayarda dahi parlakhgr manuel olarak ayarlayabilirsiniz.

3.3.7 Rota ayarlan

Bu menude veri toplama sirasinda kullaniminiza sunulan fonksiyonlari ayarlayabilirsiniz.

Makine dizisi, degerlendirme
Burada makine dizisindeki veri toplamanin ardindan gerceklesecek olan sirecleri be-
lirleyebilirsiniz. Asagidaki fonksiyonlar secime sunulur:
° Makine dizisi, degerlendirme: Makine dizisindeki mevcut dl¢cimler bir emoji sem-
boli ile degerlendirilebilir. TUm olglimler belirlenen sinir degerleri dahilindeyse, gii-

len bir emoji gorlnir. Sinir degerinin asiimasi durumunda olagan disi dlgiimler icin
gosterilen U¢ sembol asagida gosterilir. Gerekirse bu fonksiyonu etkinlestirin.

En az bir 6l¢ciim olagan disi

X oK " "
Timi TAMAM (mavi) On uyari (yesil) Uyari (sari) ya da Alarm (kirmizi)

Olgiimlerde ¢ok yiiksek sapma

@ Bilgi:

Emoji sembollerine dokunulmasi ile sonug gostergesi ¢agrilir. Burada stitunlu
grafik seklinde giincel 6l¢lim degerleri gosterilir. Hicbir sinir deger verilmemisse,
sonug gostergesini cagirabilmek icin TAMAM semboli gosterilir.

° [Sonug gostergesi (Sutunlu grafik)]: Karakteristik deger 6lcimlerinin sonuglari bir
sttunlu grafik seklinde gorsellestirilebilir. Bu mentide hangi karakteristik boyutlarin
gosterilmesi gerektigini belirleyebilirsiniz. Asagidaki karakteristik deger dlctimleri
icin sonuc gostergesi yapilandirilabilir:
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° Titresim ivmesi
° Titresim hizi
° Titresim yolu
© Devir sayisl
° Manuel giris
Higbir sinir deger tanimlanmamasi halinde, stitunlu grafiklerin derecelendirmesi

on ayarlidir. Tim karakteristik boyutlar igin genel bir bakisi ekte bulabilirsiniz ("So-
nug gostergesini derecelendirme" sayfadaki 104).

° [Sonraki makine dizisi igin suraya git: ...]: Rota slireci bu fonksiyon ile hizlanir. Pro-
gram makine dizisindeki tim 6lciimler tamamlandiktan sonra otomatik olarak son-
raki makine dizisini cagirir. ilgili alt meniide uygun bekleme siiresini secin. Bu fonk-
siyonu devre disi birakmak icin [Asla] opsiyonunu segin.

° [Su durumda 6l¢iim konumunda kal: ..]: Sinir degerinin asilmasi esnasinda sonraki
Ol¢lim konumuna gecmeyi iptal edebilirsiniz. Alt mentde programin makine di-
zisinde kalmasi gereken sinir degeri secin. Bu fonksiyonu devre disi birakmak icin
[Asla] opsiyonunu segin.

Rota yonlendirmesi, adim adim

Burada rotanin baslangicinda ilk 6lciim konumuna nasil yonlendirileceginizi be-
lirleyebilirsiniz.

© Etkinlestirildi: Rotanin navigasyon yolunun tamami lzerinden ilgili 6lgiim ko-
numuna kadar yonlendirilirsiniz. TUm adimlari onaylamaniz gerekir.

° Devre disi birakildi: ilgili lctim konumu dogrudan cagrilir.

Devir sayisi bulucu

Devir sayisi bulucu 6lciilen titresim sinyalinden makinenin devir sayisini tespit eden bir
fonksiyondur. Onerilen devir sayisi degeri sonradan stroboskopik bir deger ile dogrulanir.

Bu menude devir sayisinin tiim 6l¢ciim konumlarinda ya da yalnizca referans 6lciim ko-
numunda mi tespit edilmesi gerektigi belirlenir.

° Etkinlestirildi: TGm 6l¢climlerden sonra dnerilen devir sayisi degerini onaylamaniz
ve gerekirse dogrulamaniz gerekir.

° Devre disi birakildi: Devir sayisi yalnizca referans 6lciim konumunda belirlenir ve
arka plandaki kinematik modeli Gizerinden makine dizisindeki tim 6lglim konum-
larina aktarilir.

@ Bilgi

Devir sayisi bulucu yalnizca asagidaki 6n kosullarda kullanilir:
° Makine dizisinde bir referans devir sayisi 6lgimi bulunur.
o Uretim hatti olarak birden fazla makine dizisi yapilandirilmistir

Uygulama ipucu:
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Makine dizisindeki veri toplama esnasinda devir sayisinin kisa siireligine
degismesi gerekirse devir sayisi bulucuyu makine dizisindeki tim 6lgiim
konumlari igin etkinlestirin.

Olciim konumlari, durum géstergesi
Burada aktif 6lcim konumu igin durum gostergesini agip kapatabilirsiniz.

° Etkinlestirildi: Durum satirinda ge¢mise kaydedilen ya da gilincel 6l¢iim verilerinin
renk skalasina gore degerlendirilmesini mimkin kilan situn grafigi gosterilir ("Du-
rum satin" sayfadaki 34).

° Devre digi birakildi: Sttun gostergesi gizlenir.

3.3.8 Dil ve klavye

Bu menude cihazdaki dil ayarlarini uyarlayabilirsiniz.

Dili ayarlama
r [Dil] Gizerine dokunun. Bir alt meni gosterilir.

Listeden bir dil segin.

3
Avyarlari kabul etmek icin TAMAM lizerine dokunun.

@ Bilgi

Degisiklik calisma siiresi esnasinda devralinacaktir. Cihazin yeniden baslatiimasi
gerekli degildir.

Klavyeler

Farkli klavye diizenlerinin secilmesi ile metin diizenleyicide farkli giris dilleri arasinda
sec¢im yapabilirsiniz. Bu fonksiyon ¢ok dilli metinlerin girilmesini kolaylastirir.

Klavyeyi segme
r [Klavye] Gizerine dokunun. Bir alt menU gosterilir.

Metin diizenleyicide kullanmak istediginiz klavye dizenlerini etkinlestirin.

3
Avyarlari kabul etmek icin TAMAM lizerine dokunun.

3.3.9 MQTT aracisi

Bu menude asagidaki fonksiyonlar yardimiyla MQTT aracisi ile dlglim verilerinin trans-
ferini yapilandirabilir ve etkinlestirebilirsiniz:

° lloT: Veri transferini etkinlestirin; ikinci satirda baglanti durumu goérinir. WLAN
fonksiyonunun agik oldugundan ve VIBSCANNER 2 cihazinin bir WLAN agin bagl
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oldugundan emin olun.

o Araa tiirii: VIBSCANNER 2 cihazi 6lgiim verilerini bir PRUFTECHNIK aracisindan ak-
taracaksa PRUFTECHNIK'i secin. PRUFTECHNIK aracisi OMNITREND Asset View -
OAV kurulumu sirasinda birlikte kurulur.

Veri transferi tG¢lincl bir sunucunun aracisindan gerceklesecekse Standart araci
turlnd segin.

@ Bilgi

Aracl turlerinin her birine aktarilmasi gereken kullanici bilgilerine iliskin ayrintilari
(ing.: “payload”) talep lzerine techsupport@pruftechnik.comsitesini kullanarak
PRUFTECHNIK TechSupport’tan alabilirsiniz.

URL: Buraya MQTT aracisinin adresini ve baglanti noktasini girin. Bilgisayar adi ya
da IPv4 adresi de girilebilir. Sifreli bir aktarim igin “https” kullanin.
Ornek: https://123.123.123.123:1883

Kullanici adi: Buraya 6lglim cihazinin aracida gortinecegi kullanici adini girin. Kul-
lanici adi ve sifre aracinin yapilandirilmasi sirasinda mevcuttur. Aracinin ya-
pilandiriimasi “OMNITREND IloT Configuration” uygulamasi ile gerceklesir.

Sifre: Buraya ilgili sifreyi girin.

3.3.10 Batarya yoneticisi

Bu menude enerji tiiketimini ideal hale getirebilirsiniz. Burada bekleme modunun et-
kinlestirilmesi ve otomatik kapanma i¢in zaman araligini ayarlayabilirsiniz.

Bekleme modu

Bekleme modunda ekran kapanir ve islemci daha az enerji harcar. Cihaz belirli bir zaman
araliginda kullanilmadiginda otomatik olarak bekleme moduna gecer.

r ilgili alt meniide uygun bekleme siiresini segin.

¥ Bu fonksiyonu devre disi birakmak icin [Asla] opsiyonunu segin.

Kapatma
Cihaz belirli bir zaman araliginda kullanilmadiginda otomatik olarak kapanir.
r ilgili alt meniide uygun bekleme siiresini segin.

¥ Bu fonksiyonu devre disi birakmak icin [Asla] opsiyonunu segin.

Yiizde cinsinden kalan batarya sarji

Kalan sarji batarya semboliinde ylizde degeri cinsinden gosterebilirsiniz.

¥ Gerekirse bu opsiyonu etkinlestirin.
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3.3.11 VIBSCANNER 2 {izerinden

Bu menude cihazi yeniden fabrika ayarlarina sifirlayabilir ve cihazin adini de-
egistirebilirsiniz. Bu ad iletisim esnasinda gosterilir (WLAN, USB).

Ayrica bu menude lisans hakkina iliskin bilgileri ve cihaza iliskin asagidaki bilgileri bu-
labilirsiniz:

© Seri numarasi

° Bellek alani, bos/toplam

°  Aygit yazilimi sGriimu

© Donanim surumi

° Sonraki kalibrasyon
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3.4 Bluetooth

VIBSCANNER 2’de yakin alanda sinyal aktarimi i¢in bir Bluetooth (BT) modull bulunur.
Boylece uygun? bir kulaklik ile 6lglen titresim sinyalini dogrudan yerinde makinede din-
leyebilir ve degerlendirebilirsiniz.

3.4.1 Baglanti olusturma

VIBSCANNER 2 ile Bluetooth kulaklik arasinda bir baglanti olusturmak igin su sekilde de-
vam edin:

[ 3

[ 3

[ 3

VIBSCANNER 2’yi agin.
Cihaz ayarlarini agmak i¢in baslangi¢ sayfasinda [Ayarlar] lizerine dokunun.
Bluetooth lizerine dokunun. Bluetooth meniisi gosterilir.

Kaydirma cubugunu sag konuma kaydirarak Bluetooth fonksiyonunu etkinlestirin.
Durum satirinda gOsterilir .

Kulakhgi agin ve eslestirme modunu etkinlestirin.

@ Buna iliskin ayrintilari kulakhga iliskin dokiimantasyonda bulabilirsiniz.

Erisim mesafesindeki etkin BT kaynaklarini géstermek icin icerik satlrmdaE Gze-
rine ve ardindan [Etkinlestir] Gzerine dokunun:

() §

Bluetooth

Bluetooth

Q Jabra EVOLVE 65

Erreichbar

< 0 =

Listedeki istenen BT kulaklik Gzerine dokunun. Baglanti kurulur. Kulakhga BT

baglantisi kurulur kurulmaz durum satirinda - gosterilir.

3.4.2 Baglantiyi ayirma

Baglantiyr ayirmak icin icerik satirinda E Gzerine ve ardindan [Ayir] lizerine do-
kunun. BT kaynagi listede kalir.

1@neri: BT Standard 4.0 ve iizeri; A2DP (Advanced Audio Distribution Profile)

VIBSCANNER 2
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¥ BT fonksiyonuna daha fazla ihtiya¢ duyulmayacaksa enerjiden tasarruf etmek igin
bu fonksiyonu devre disi birakin.

3.4.3 BT kaynagini silme
r Listedeki ilgili BT kaynagini isaretleyin.

icerik satirinda E Uzerine ve ardindan [Sil] Gizerine dokunun.

3.4.4 Ses siddetini ayarlama
VIBSCANNER 2 6l¢lilen ivmelenme sinyalini analog girisindeki bir ylkselteg Gzerinden
gliclendirir. Boylece kulakliktaki ses siddeti ayari lizerinden elde edilen degere kiyasla da-
ha blyik bir dinamik alana ulasilir. Ayrica bu sayede farkli makinelerdeki sinyaller daha
iyi kiyaslanabilir. Clinki ses siddeti dogrudan sinyal diizeyine oranhdir.

Ses siddeti ayari yalnizca 6l¢iim ekraninda mevcuttur:

= () & — v 10 11:13 am (58

Maintenance > Demo > Motor_Pumpe

o0 Oﬁ o
=
' o T

C 1485 1/min

Kulaklik sembolijne uzun bir slire boyunca (yakl. 2 saniye) dokunun. Ses sid-

deti ayari ekranin sol kenarinda gosterilir.

¥ Sensori Olgciim konumuna baglayin.

A iKAZ!

Cok yuiksek ayarlanan ses siddeti nedeni ile isitme sorunlari tehlikesi.

Kulakhg! takmadan 6nce, ses siddetini gerekirse daha disuk bir degere ayarlayin
(6r. 30).
4 Kulakhgi takin. Titresim sinyali icin ses siddeti duyulacak seviyede olmalidir.

r Ses siddetini kaydirma gubugu ile uygun bir ses diizeyine ayarlayin.

r Kulakhgi sessiz moda gecirmek icin, kisa siireligine kulaklik semboliine dokunun.

icerik satirinda gosterilir .
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@ Bilgi

Olgiim ekrani gésterildigi siirece titresim sinyali siirekli olarak kulakliga verilir. Ku-
lakliga sinyal aktarimi, 6l¢iimin devam etmesi ile ya da belirli bir 6lglim ko-
numunun segilmesine bagl degildir.

istisnalar: VIBCODE sensorii ile yapilan dl¢iimlerde ve ¢oklayicinin kullanildig
Olcimlerde, titresim sinyali yalnizca devam eden bir 6lciim esnasinda kulakhga ak-
tarilabilir.

VIBSCANNER 2
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3.5 Metin diuzenleyici

Bir metin girmeniz gerektigine metin dizenleyici gbsterilir, or. bir yorum:

Kommentar
Der Test ist gut verlaufen.

3.5.1 Temel fonksiyonlar

Gorilnen klavyede bir karakter girmek icin ilgili harfin tGzerine dokunun. Azami ola-
rak 144 karakter girebilirsiniz. Coklu satirli giris yapmak mimkin degildir.

Bulyiik ve kigik harf arasinda gecis yapmak icin [Shift tusu] Gizerine dokunun.

Karakterleri silmek icin [Backspace tusu] tizerine dokunun. Yalnizca imlecin so-
lundaki karakterler silinir.

Rakam ve 6zel karakter girisi icin 6zel karakter klavyesini su sekilde gos-

terebilirsiniz:

* [&123] tusuna dokunun. Aranan karakter gérinmiyorsa klavyenin ikinci kis-

mini gosterin.
Bunun igin [1/2] tusuna dokunun.

Harf klavyesine gecmek icin [ABC] tusuna dokunun.

3.5.2 Gelismis fonksiyonlar

Metin olusturma
Mevcut metin, metin dizenleyici acildiginda mavi isaretlenir (yukariya bakin).
Metni silmek icin [Backspace] tusuna dokunun.

Klavye Uzerinden yeni metni girin.

Metin onerileri

Metin diizenleyicide bir s6zlik bulunur. Metin girisi esnasinda giris alaninin altinda do-
kunarak aktarabileceginiz benzer terimler gorindr.
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Giris dilini degistirme

Metin dizenleyicide farkli giris dilleri arasinda gegis yapabilirsiniz, or. Cince, Japonca,
Rusca, Lehge. Cihaz ayarlarindan hangi klavye diizeninin secenege sunulmasi gerektigini
belirleyebilirsiniz: [Ayarlar > Dil ve klavye > Klavye].

Guncel klavye diizeni [Space tusu] Uzerinde verilmistir.

(3 9 .
Istenen diizen gériinene dek Gzerine dokunun. Onceden segilen klavye di-

zenleri sirasiyla gosterilir:

Sensor Name
Neuer Sensor (1)

Sensor Name
Neuer Sensor (1)

ingilizce icin diizen ile metin diizenleyici. Almanca igin diizen ile metin diizenleyici.

VIBSCANNER 2
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3.6 Giincelleme

Aygit yazihmindaki teknik gelistirmeler ve iyilestirmeler bir glincelleme ile 6l¢iim cihazina
aktarilabilir. Giincel aygit yazilimi siirimii indirmek izere PRUFTECHNIK ana sayfasinda
mevcuttur.

Hazirliklar

Mevcut 6l¢iim verilerini bir giincelleme 6ncesinde yedekleyin. Ol¢iim verilerini
OMNITREND Center yazilimina aktarin ("Ol¢iim verilerini analiz igin aktarma" sayfa-
daki 92).

Bataryanin sarj durumu %50’nin altina diserse sarj adaptorind 6lglim cihazina ve
bir prize baglayin.

Giincel aygit yazihmi siirimiinii PRUFTECHNIK ana sayfasindan indirebilirsiniz.
Sirim numarasi dosya adinda mevcuttur.
Ornegin siiriim 1.10 icin: VSC2_v110.rom

Prosediir

VIBSCANNER 2’yi acin.

VIBSCANNER 2’yi mevcut glincellemeyi yaptiginiz bilgisayara baglayin. Micro USB
baglantisi olan ve piyasada yaygin olan bir USB kablosu kullanin.

Windows Exploreri agin.

[Ayarlarlar ve siiriiciiler] altinda baglanmis olan VIBSCANNER 2 tizerine tiklayin.
Olgiim cihazinin tizerinde her iki stiriicii de gériinir: [Olglim verisi] ve [Sistem ve-
risi].

[Sistem verisi] strtctsinde [Glincelleme] klasorind agin.

Guncelleme dosyasini (VSC2_vxxx.rom) bilgisayardan VIBSCANNER Update klasori-
ne kopyalayin.

4 § VIBSCAMMER 2
== Measurement Data
A e Systern Data

Error reports
Help
Languages
Licenses
Flanuals
Screenshots

Status Files

Mpdate

VIBSCANNER 2’'nin bilgisayar ile baglantisini kesin.
@ Bilgi
USB baglantisinin bilgisayardan gikarilmasina gerek yoktur.

Olclim cihazinda giincelleme zamani icin bir sorgu goriiniir. Asagidaki iki op-
siyondan birini secin:
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o Simdi giincelle: Giincelleme hemen gerceklestirilir. Olglim cihazi yeniden
baslatilir ve glincelleme siirecini baslatir.

© Daha sonra giincelle: Giincelleme ancak dlgiim cihazinin sonraki agilisinda
gerceklestirilir.

@ Bilgi

Guncelleme islemi esnasinda baslatma sekansi baslamadan dnce ekran bir
iki saniyeligine karartilir. Bu esnada cihazi kapatmayin.
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4.1 Hazirhk

Cihaz donanimina hakim olma

VIBSCANNER 2 ile ideal 6lglim sonuglari i¢in cihaz donaniminin ve fonksiyonlarinin bi-
linmesi 6nemlidir.

r Olciim cihazinin ve buna ait sensér sisteminin nasil kullanilacagini égrenin.

Rotayi bilme
r Olciilecek olan rotanin dlgme cihazinda mevcut oldugundan emin olun.
¥ Rota akisina asina olun. Burada 6zellikle asagidaki noktalara dikkat edin:
° Hangi makineler 6lgllecek?
° Hangi tesis alanlarinin arastirilmasi gerekiyor?
o (Qzel bir koruyucu donanim gerekli mi?

¥ Bir Gretim hattinda Olglim 6ngoriliyor mu? Makinelerin yanina gitmeden 6nce hat

hizini tespit edin. Genellikle kontrol dairesinde bu parametre bilinir.

Kullanilabilirligi saglama
r Olgiime baslamadan énce;
© cihaz donaniminin isletime hazir oldugundan ve hasarli olmadigindan,
© bataryanin dolu oldugundan ("Batarya" sayfadaki 23),

o yeterli bellegin mevcut oldugundan ("Bellek alani, bos/toplam" sayfadaki
50),

o gerekli sensor sisteminin aksesuarlar da dahil olmak Gzere mevcut ol-
dugundan,

° sensor kablosu ve tetikleme emniyeti kablosunun dogru baglanmis ol-
dugundan ("Baglantilar" sayfadaki 20),

° ol¢lim konumuna baglanti icin gerekli olabilecek adaptorlerin sensére dogru
sekilde baglandigindan,

ayrica 6nemli tiim cihaz ayarlarini yapmis oldugunuzdan emin olun ("Cihaz ayarlari" sayfa-
daki 40).
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4.2 Olc¢iim cihazina rota yiikleme

Veri toplamaya baslamadan 6nce ilk olarak 6l¢lim cihazinda minferit 6lciimlerin gerge-
klestirilmesine iliskin gerekli bilgileri yiklemeniz gerekir. Bu bilgiler bir rotaya yer-
lestirilmistir. Bu rota OMNITREND Center bilgisayar yazilimi yardimiyla olusturulur ve y6-
netilir.

4.2.1 OMNITREND Center ile rota aktarma
Bu yontemde VIBSCANNER 2 ve OMNITREND Center’in dogrudan birbiriyle iletisim kur-

masi gerekir.
Prosediir
¥ VIBSCANNER 2'yi agin.
¥ VIBSCANNER 2’yi OMNITREND Center yuklenmis olan bilgisayar ile baglayin. Bir-
likte teslim edilen micro USB baglantili USB kablosunu kullanin.
¥ OMNITREND Center’i baslatin.
@ Bilgi
Asagidaki adimlar OMNITREND Center’in siireglerini agiklar.
r [iletisim perspektifi]’ni acin.
4 [Rotalar] goriinimuni agin.
= Routen % 3 Messgerate 1 % |3 4I'
\
omtc23 v O -2l e
I':ﬂ. Name Projekt Letzter Datentransf... Letzter Daten-Impo
B Routeil | Projectis 13102017 10:41:26
Routedd | Projectl2 23.03.2017 16:31:37
¥ Yerel sembol ¢ubugunda rotanin mevcut oldugu veri bankasini (1) segin.
4 Olgiim cihazi filtresini (2) VIBSCANNER 2’ye ayarlayin.
¥ Aktariimasi gereken rotayi isaretleyin.
[

[Rotayi 6l¢iim cihazina aktar] ‘ (4) tGzerine dokunun. Bir diyalog penceresi ekra-
na gelir.
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Route zum Messgerat ﬂbeﬁage-@m

Messgerit zur Kompilierung der Route auswihlen &

-

Name M. Typ
VIBSCANMER 2 52013249 VIBSCANMER 2

—— Zuordnung der Sensoren -

Messstelle fir Schwingung: VIBEG142 R =

2 —[- Fertigstellen ] [ Abbrechen ]

r [Sensorlerin atanmasi] (1) alaninda titresim 6l¢iim konumlari igin 6ngorulen
sensoru segin.

r [Sonlandir] (2) Gzerine tiklayin. Rota derlenir, tutarsizliklar bakimindan kontrol edi-
lir ve ardindan 6l¢lim cihazina aktarilr.

@ Bilgi

Rota halihazirda 6lglim cihazinda mevcut ise bir hata mesaji verilir ve rota ak-
tarilmaz. Rotayi 6l¢lim cihazindan silin ve aktarimi yeniden deneyin.

4.2.2 Rotayi dosya sistemi ile aktarma

Bu yontemde VIBSCANNER 2 ve OMNITREND Center arasinda dogrudan bir iletisim ge-
rekli degildir. Rota ilk olarak dosya seklinde disa aktarilir. Rota dosyasi sonraki bir zaman
diliminde VIBSCANNER 2’ye aktarilir.

Rotayi dosya sistemine disa aktarma

r OMNITREND Center’da [Rotalar] gorliniimu agin (bk. dnceki bolim).

g Yerel sembol cubugunda [Dosya sistemine disa aktar] ﬁ (3) kismina tiklayin. Bir

diyalog penceresi ekrana gelir.
Rotanin disa aktarilmasi gereken [Klas6r]'U segin.

[Sonlandir] Gizerine tiklayin. Rota derlenir, tutarsizliklar bakimindan kontrol edilir
ve secilen klasore yerlestirilir.

Rotayi VIBSCANNER 2’ye yiikleme

¥ VIBSCANNER 2'yi agin.

¥ VIBSCANNER 2’yi rotanin bulundugu bilgisayar ile baglayin. Birlikte teslim edilen mi-

cro USB baglantili USB kablosunu kullanin.

Windows Exploreri agin.
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[ 3

[ 3

[Ayarlarlar ve siiriiciiler] altinda baglanmis olan VIBSCANNER 2 tizerine tiklayin.
Olgiim cihazinin Gizerinde her iki siiriicii de goriinir: [Olgiim verisi] ve [Sistem ve-
risi].

[Olgiim verisi] siiriiciisiinde [Rotalar] klasériinii agin.

Rota dosyasini bilgisayardan rotalar klasoériine kopyalayin.

4.2.3 USB bellek ortami ile rotayi aktarma

Bu yontemde OMNITREND Center’a ya da bir bilgisayara dogrudan bir baglanti kurulmasi
gerekmez. Rota dosyasi piyasada yaygin olarak kullanilan bir USB bellek ortamina kay-
dedilir ve gerektiginde 6lciim cihazina yiiklenebilir.

@ Bilgiler

USB bellek ortami igin 6zellikler: USB 2.0; dosya sistemi FAT ya da FAT32
Baglanti adaptori: USB 2.0 OTG (micro-b-soket / a-kaplin)

Rota dosyasi USB bellek ortaminda \vibscanner\ klasoriinde bulunmalidir, boy-
lece 6lglim cihazi rotayi algilayarak ice aktarabilir.

Rotayi VIBSCANNER 2’ye yiikleme

[ 3

[ 3

VIBSCANNER 2'yi acin.

USB bellek ortamini uygun bir baglanti kablosu ile dlciim cihazinin USB baglanti
noktasina baglayin.

Baslangic¢ ekraninda [Rota] Gizerine dokunun. Rota meniisii gérindr. USB bellek or-
tamindaki rota ilgili USB sembolii ile isaretlenir.

Bellek ortamindan 6l¢lim cihazina aktarmak istediginiz USB rotasi tzerine tiklayin
(bk. sag altta bulunan sekil).

USB bellek ortamini 6l¢lim cihazindan c¢ikarin.
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4.3 Rota olgme

VIBSCANNER 2 ile veri toplama sezgisel ve hizl sekilde gerceklestirilir. Grafiksel 6geler kul-
lanimi kolaylastirir; akilli algoritmalari ve fonksiyonlar ise verimli bir strecg ile seffaf ve siir-
dirtlebilir durum bilgisi saglar.

Asagidaki bolimler bir rotanin tipik siireci ile veri toplama esnasinda size sunulan gesitli
opsiyonlari gosterir.

4.3.1 Rotayi baslat

Rota 6l¢iim cihazinda bulunur ve 6nceki rotalardan gegmise kaydedilen 6lgiim verilerini
icerebilir.
Prosediir

r Baslangi¢ ekraninda [Rota] lizerine dokunun. Rota meniisii gosterilir (" Rota

menis(" sayfadaki 39).

Olciilecek olan rotanin lizerine dokunun. [Rota igin dzet ...] ekrani gésterilir. Bu-
rada secilen rotaya iliskin tiim bilgileri bulabilirsiniz (asagiya bakin).

Rotanin baslatiimasi icin asagidaki iki eylemden birini gerceklestirin:

¥ ilk ve heniz hi¢ 6lctlmemis bir 6lcim konumundan baslamak isterseniz

m Gzerine dokunun.

Rotayi, biraktiginiz 6lgim konumundan siirdiirmek isterseniz Uzerine
dokunun.

Rota yonlendirme icin hangi opsiyonun segildigine bagli olarak program do-
ogrudan 6l¢ciim konumuna atlar ya da adim adim oraya yonlendirilirsiniz
("Rota yonlendirmesi, adim adim" sayfadaki 47).

¥ Makinedeki OlgUmleri gergeklestirin (bk. asagidaki bélimler).

Rota icin 6zet

Bir rota baslatiimadan rotaya iliskin asagidaki bilgiler gosterilir:

Makine dizileri son- Toplam makine dizisi sayisina gore ol¢ilmis olan makine
landinidi dizisi

Makine dizileri alarm- Bir alarm/uyari mesaji bulunan makine dizisi

da/uyarida

Daha olgiilecek: Daha olglilecek olan makine dizisi

Su tarihte zamani geliyor:  Rotanin yenilenmesi gereken tarih
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En son dlgiilen: Rotanin son 6l¢lilme zamani

Toplam 6lgiim siiresi: Rotanin 6lglildigi stire

Kalan 6lgiim siiresi: Rotanin o anki durumundan tamamlanmasina kadar olan
Olglim suresi

Gerekli donanim: Gerekli olan sensor

Veri bankasi: Rotaya yerlestirilmis olan veri bankasinin adi

Veri bankasi ID: Veri bankasinin ID’si

Aktarma: Rotanin 6l¢lim cihazina aktarilacagi zaman

4.3.2 Olgiimii gerceklestirme
Olgiim igin ¢ikip noktasi makine goriintiisii gériiniimidiir ("1: Makine gériintiisi" sayfa-
daki 36).

@ Bilgi

Gerekirse bir 6l¢im dncesinde Olglim igin hangi sensoriin ongoérildigini kontrol
edin. Bu bilgiyi [Ol¢iim konumu bilgisi] menisiinde bulabilirsiniz (" 3: Olgiim ko-
numu bilgisi" sayfadaki 37).

Titresim ol¢limii

Asagida aciklanan prosedir mobil bir titresim sensord ile yapilan titresim olglimind ta-
nimlamaktadir. Diger 6lciim goérevleri ve/veya sensor tipleri ile veri toplamaya iliskin aci-
klamayi sonraki bélimlerde bulabilirsiniz.

Prosediir

¥ Sensori Olciim cihazina baglayin.

A UYARI!

Calisan bir makinede 6lciim esnasinda sensor kablosunun cekilmesi ile
agir yaralanmalar mimkindur.

Tanimlanan kirilma noktasi olarak 6l¢iim cihazi ile sensoér kablosu ara-
sindaki tetikleme giivenligi kablosunu kullanin ("Analog GIiRIS" sayfadaki
20).

¥ Sensori Olglim konumuna baglayin. Konum ve 6l¢iim yonu icin makine gorin-
tlstine bakin.
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Olgiimii baslatmak igin 6l¢iim konumu semboliine dokunun ya da ENTER tusuna ba-

sin.
@ Bilgi

Rotayi terk etmediginiz siirece rotadaki tim 6lglimleri ENTER tusu ile
gerceklestirebilirsiniz.

Veri toplama esnasinda 6lcimi durdurmak isterseniz yeniden 6l¢iim ko-
numu semboliine dokunun.

Olgiim esnasinda ekran karartilir.

9\ Animasyon seklindeki bir daire 6l¢imiin
ilerleyisini gosterir.

Speed detection / measuring

Ol¢iim sona erdikten sonra makinedeki sonraki élciim konumu otomatik olarak ca-
agrilir.

@ Bilgi

Otomatik degisim asagidaki durumlarda iptal edilir:

° [Su durumda ol¢iim konumunda kal: ...] rota fonksiyonu et-
kinlestirilmis ise

° |ptali tetikleyen sinir degeri agilmis ise
Sonraki 6l¢lim konumuna ge¢mek igin m Gzerine dokunun.

Makine dizisindeki diger tim 6lgim konumlari igin prosediru tekrarlayin.

Makine dizisindeki tiim 6lcimler gerceklestirilmis ise sonraki makine dizisine gegin.
Su senaryolar mimkunddr:

° Otomatik gegis: [Sonraki makine dizisi igin suraya git: ...] rota fonksiyonu
etkinlestirilmis ise sonraki makine dizisi otomatik cagrilir ("Makine dizisi, de-
egerlendirme" sayfadaki 46).

° Manuel gegis: Otomatik gecis devre disi birakilmistir ya da sinir degerinin

asilmasi s6z konusudur. Sonraki makine dizisine gegcmek icin m Uzerine
dokunun.

° Rota tamamlandi: Bir 6zet gosterilir:

VIBSCANNER 2
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Route finished

Machine trains measured:

Machine trains skipped:

Machine trains in alarm/warning:

Save as new measurement sequence
Save route status report

@ Bilgi:

Olgiim konumlarini istediginiz sirada tamamlayabilirsiniz. Olgiim ci-
hazindaki gelecekte gerceklestirilecek olan rota akislari icin yeni bir 6lgiim
sirasi kaydedebilir ve 6l¢iim verilerini OMNITREND Center’a ak-
tarabilirsiniz.

Bunun i¢in [Yeni 6l¢iim sirasi olarak kaydet] opsiyonunu etkinlestirin.

ilgili bir raporu PDF formatinda él¢iim cihazina kaydetmek isterseniz Rota
durum raporunu kaydedin secenegini etkinlestirin (bk."Rota durumu ra-
poru" sayfadaki 88).

Rotanin tamamlanmasinin ardindan gerekirse asagidaki eylemleri sirasiyla gerge-
klestirin:

o Qlgiim verilerini OMNITREND Center yazilimina aktarma ("Olciim verilerini
analiz icin aktarma" sayfadaki 92).

° Rotayl gecmise kaydetme ("Olgiimii gegmise kaydetme" sayfadaki 83).

© Cihaz donanimini kontrol edin, gerekirse temizleyin ve sonraki rota akisi icin
tasima cantasinda muhafaza edin.

MQTT ile otomatik veri transferi

MQTT aracisiyla veri transferi etkinlestirilmisse VIBSCANNER 2 arka planda her bir ma-
kine dizisine olgiim verilerini otomatik olarak goénderir.
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4.4 Olgiim goérevleri

Olgiim konumu bilgisi sembolii (" 3: Ol¢iim konumu bilgisi" sayfadaki 37) size etkin 6lgiim
konumunda hangi 6l¢lim gorevinin 6lctilmesi gerektigini gosterir:

M‘ Olgiim gorevi

P Titresim ivmesi sensord ile titresim olglimu. Devir sayisi bulucu et-
kinlestirilmisse devir sayisi tespit edilir.

Kodlanmis bir 6lcim konumunda VIBCODE sensort ile titresim 6lgimi. De-
vir sayisi bulucu etkinlestirilmisse devir sayisi tespit edilir. ("Kodlanmis
Olgcim konumlari" sayfadaki 73).

Stroboskop ya da manuel giris ile devir sayisi 6lcimu (net sekilde). Yalnizca
titresim Olgclimi 6ngorilmeyen 6l¢iim konumlarinda.

Suireg parametrelerinin ve gorsel kontrollerdeki verilerin manuel girisi (gor-
sel denetim).

Ug eksenli titresim sensérii ile titresim dlgimi.
Bir koruma sistemindeki sinyal ¢ikisi Gzerinden bagil hareketin dlcim (ti-
tresim yolu ya da mesafe).

Proses parametrelerinin gerilim diizeyi (DC) olarak 6lglim{.

Manuel giris ile sicaklik.

ﬁn@u.?{.ﬂmﬂfae

4.4.1 Devir sayisinin tespit edilmesi ile titresim ol¢limii

VIBSCANNER 2’de devir sayisinin titresim sinyalinden tespit edilebildigi bir fonksiyon bu-
lunur ("Devir sayisi bulucu" sayfadaki 108).

Prosediir
© Bu 6l¢iim bir titresim 6lgim gibi gergeklesir ("Titresim 6lciimu" sayfadaki 66).

o Qlg¢limiin tamamlanmasindan sonra [Devir sayisini seg] diyalog penceresi gos-
terilir:
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Select speed

2560 1/min (93%)

2566 1/min (89%)
Devir sayisi bulucu titresim sinyalinden

2528 1/min (83%)
olasi Ui¢ devir sayisi degeri tespit eder.

En yliksek olasihga sahip degeri (glivenilir degeri) segin.
Bunun icin su islemlerden birini yapin:
Degerin dogru olduguna eminseniz TAMAM (izerine dokunun.

Guvenilir degeri stroboskop ile dogrulamak isterseniz% [Stroboskop] lize-

rine dokunun.

@ Bilgi

Stroboskop ile 6lgime iliskin ayrintilari "Stroboskop ile devir sayisi 6l¢l-
mi" sayfadaki 77 bolimiinde bulabilirsiniz.

4.4.2 Uretim hattinda 6l¢iim

Hat hizi Giretim hatlarindaki &nemli bir parametredir. Uretim hatti dahilindeki kinematik
tutumlar biliniyor ise bu deger ile tim 6lglim konumlarinda devir sayisi hesaplanabilir.

Bu nedenle bir rota baslamadan dnce hat hizinin biliniyor olmasi gerekir.
© Rotada bir Uretim hattina ulastiginizda, asagidaki ekran gosterilir:

Project > Line speed
Hat hizi igin 6lgim gorevi makine dizisi

(L Liniengeschwindigkeit

MW Train 1

listesinde mevcuttur.

B8 Train 2 Olgiimler baslamadan dnce ilgili degerin
girilmesi gerekir.

¥
Hat hizi - icin O6l¢clim gorevine dokunun. Zaman diizenleyici gosterilir.

Hat hizini girin. izin verilen aralik sinirlarini dikkate alin.

@ Bilgi

Rotadan ciktiginizda ve yeniden kabul ettiginizde hat hizini yeniden gir-

meniz gerekir.
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4.4.3 Manuel giris

Bir gosterge elemanindan okudugunuz siirec parametrelerini ya da gorsel kontrollerin
(gorsel denetim) sonuglarini manuel sekilde girersiniz.

Bunun icin su islemlerden birini yapin:
Sayi klavyesi tizerinden sayisal bir deger girin. izin verilen aralik sinirlarini dik-
kate alin.

Gorsel kontrollerde listeden ilgili sonucu segin.

Girisleri devralmak igin icerik satirinda TAMAM (zerine dokunun.

@ Bilgiler

Olgiim konumuna birden fazla 6lgiim gérevi tanlmlanm|§sa ile sonraki

Olciim gorevine gegin.

Gorsel bir kontrol yer hiyerarsisi altinda da olusturulmus olabilir. Ardindan
ilgili 6lctim gorevi makine dizisi listesinde gosterilir.

4.4.4 Ug eksenli sensor ile ol¢lim
Ug akstaki titresim olciimleri icin asagidaki 6l¢lim donanimi éngériilmistir:
o Ug eksenli sensor, VIB 6.655 ve {ic eksenli sensor icin sensor kablosu, VIB 5.237.

© Sensor kablosu da dabhil hibrit li¢ eksenli sensor, VIB 6.221

@ Bilgi

OMNITREND Center dahilindeki rota yapilandirmasinda eksenel 6lglim yoniniin
asagidaki gibi ayarlandigindan emin olun:

- Ug eksenli sensér VIB 6.655: Y ekseni

- Hibrit ti¢ eksenli sensér VIB 6.221: X ekseni.

1 eksenli sensor igin li¢ eksenli 6l¢lim konumu

Olgiimii 1 eksenli bir sensor ile gergeklestirmek istiyorsaniz standart sensér fonksiyonunu
etkinlestirin ve mevcut sensérii belirtin. Ug eksenli 6lgiim konumu es degerli ti¢ dlgiim ko-

numuna ayrihr:

M NDE M NDE h
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Ug eksenli sensér igin (i eksenli 8l¢iim ko- 1 eksenli sensor igin ayrilmis olan t¢ eksenli 6lgiim ko-
numu (VIB 6.655). Sensér montajinda belirtilen numu. Olciim yonleri dik agilidir: y: yatay / e: eksenel
eksen oryantasyonuna dikkat edilmelidir. / d: dikey

4.4.5 Sicaklhik

Bir 6lcim konumundaki sicakhgi VIBSCANNER 2 ile dogrudan tespit edemezsiniz, yalnizca
manuel olarak girebilirsiniz.

Sicakhgi uygun bir sensor ile dlgiin

¥ VIBSCANNER 2’ye uygun bir sicaklik degeri girin.
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4.5 Kodlanmis él¢iim konumlari

Olgiim cihazi, kodlanmis 6lgiim konumlarini giivenli sekilde kisisel kodlamanizdan tanir ve
ongorulen 6lgciim gorevlerini otomatik olarak cagirir.

4.5.1 Titresim ol¢uimii icin VIBCODE sensorii

Sensori kodlanmis 6lciim konumuna bagladiginiz siirece olglim VIBCODE sensort ile oto-
matik olarak baslar. Olgiim konumlari tamamlanirken belirli bir sirayi takip etmeniz ge-
rekmez.

@ DIKKAT!

Amacina uygun olmayan kullanimda VIBCODE sensorii hasar gorebilir. VIBCODE
kullanim kilavuzundaki kullanima iliskin bilgileri dikkate alin (VIB 9.834.D).

On kosul
© VIBCODE 6lglim konumlari rotada mevcuttur.

° VIBCODE sensori VIBCODE 6lglim konumlarinda 6lgiim igin ayarlanmustir.

Prosediir

r Rotayi acin. [Rota icin 6zet ...] ekrani gosterilir.

k

VIBCODE sensorini 6lglim cihazina ve VIBCODE 6lgiim konumuna baglayin.
VIBCODE sensori 6lglim konumlari kodlamasini okur ve 6ngoriilen 6l¢im gorevini
baslatir.

Olgiimden sonra VIBCODE sensoériiniin baglantisini kesin.
VIBCODE sensoérini sonraki VIBCODE 6lglim konumuna baglayin.

Diger tim VIBCODE 6l¢iim konumlari igin proseduru tekrarlayin.

VIBCODE sensoriinti VIBCODE 6l¢lim konumuna baglayin.
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4.5.2 Ol¢iim konumlarinin taninmasi i¢in VIBCODE sensorii

VIBCODE 6l¢iim konumlari yalnizca makinede teshis icin kurulmustur. Asil 6lciim genelde
sabit sekilde kurulmus olan 6l¢iim konumundaki baska bir titresim sensoéri ile gerge-
klesir. Olgciim konumu dogrudan ya da yerinde bir kablo arabirimi (izerinden VIBCODE ta-
nimanin erisimine acik olabilir.

On kosul

° flgili 8l¢im konumu OMNITREND Center yaziliminda sabit sekilde kurulmus olan
bir sensor ile yapilandirilmistir (6r. VIB 6.122 R).

Prosediir

r Rotayi agin.

¥ VIBCODE sensoriini dlgiim cihazina ve VIBCODE &l¢iim konumuna baglayin. Olciim

programi 6l¢im konumlari kodlamasini okur, fakat 6l¢limi otomatik olarak basl-
atmaz.

VIBCODE ile 6lglim cihazi baglantisini kesin.
Titresim sensorini 6lglim cihazina ve 6l¢glim konumuna baglayin.

Olgimii ENTER tusu ile baslatin.

4.5.3 Ol¢iim konumlarini temassiz sekilde tespit etme (RFID)

PRUFTECHNIK transponder ile donatilmis olan él¢iim konumlari, RFID okuma moddliinii
transponderin algilama alaninda tuttugu sirece VIBSCANNER 2’yi otomatik olarak algilar.

VIBSCANNER 2’nin éncelikle transponderin kodlamasini 6grenmesi gerekir. Ogrenmeyi ro-
ta 6ncesinde ya da rota esnasinda gergeklestirebilirsiniz (bk. sonraki bolim).

@ Bilgiler

Pratikte RFID metodu makine dizisinin tanimlanmasi igin uygulanir. Bunun igin
yalnizca makine dizisindeki ilk makine konumu bir RFID transponder ile donatilir.
Makine dizisindeki miinferit 6l¢im konumlari daha 6nce oldugu gibi grafiksel ro-
ta yonlendirmesi araciligiyla tamamlanir.

PRUFTECHNIK transponderleri aksesuar olarak temin edilebilir
- Patlamaya karsi korumasi olmayan cihaz: 25 adet, Uriin no.: ALl 50.628-25.

On kosul
o Qlgiim konumlari PRUFTECHNIK transponderleri ile donatilmistir.

° Transponder kodlamasi halihazirda 6grenilmistir.
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Prosedir

k
k

Rotayi agin.

Olgiim cihazini 6n yiizii transpondere bakacak sekilde transponderin yakininda tu-
tun (yakl. 2-3 cm). VIBSCANNER 2 kodlamayi okur ve makine goriintisi goriini-
miinde ilgili 6lcim konumunu etkinlestirir.

Sensori 6lglim cihazina ve 6lglim konumuna baglayin.

Ol¢iimii baslatin.

RFID okuma modiili transponderin kodlamasini temassiz bir sekilde algilar.

4.5.4 RFID transponderi 6grenme

VIBCODE metodunun aksine RFID metodundaki kodlama OMNITREND Center yaziliminda
diizenlenmez.

Transponderi ilk olarak dogrudan yerinde okuyun ve kodlamayi alinan 6l¢lim verileri ile
birlikte OMNITREND Center yazilimina aktarin.

On kosul

o

o

Olgiim konumlari PRUFTECHNIK transponderleri ile donatilmistir.
VIBSCANNER 2’de rota RFID 6l¢lim konumlari ile mevcuttur.

Prosedir

k
k
k

Rota mendisinu agin.

icerik menusii gériinene dek uzun siireli tutarak rota izerine dokunun.

[Ogren] lizerine dokunun. Ogrenme modu etkinlestirilir. Durum satirinda sem-
boll gosterilir.

RFID transponderi ile donatiimis olan 6l¢lim konumuna gidin.
Rotada ilgili 6lciim konumuna dogru gidin.

Etkinlestirilecek 6l¢lim konumu semboliiniin Gzerine dokunun.

VIBSCANNER 2
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Olgiim cihazini transponderde tutun. [RFID kodlamasini ata] diyalog penceresi gos-
terilir.

Kodlamanin atanmasini onaylayin.

Gerekirse 6lgim konumunda 6ngorilen 6l¢ciim gorevini gergeklestirin.

RFID kodlamasi bulunan diger tim 6l¢im konumlariigin prosediri tekrarlayin.
Ogrenme modunu sonlandirmak ve baslangi¢ ekranini agmak icin @ Uzerine do-
kunun.

Rotayl OMNITREND Center yazilimina aktarin.
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4.6 Stroboskop ile devir sayisi 6lcimiu

A UYARI!

Agir ya da oliimle sonuglanabilen yaralanmalar miimkiin. Makinedeki donen bi-
lesenler stroboskopun flas 1siginda hareketsiz gérinir. Aydinlatilan bilesenlere
elinizi uzatmayin.

A iKAZ!

G0z hasarlari tehlikesi! Stroboskop isletimdeyken isik kaynagina bakmayin.

Stroboskopu donen bilesenlere yonlendirin.

Flas frekansini ekrandaki ayar tekerlegi ile ayarlayin.

4.6.1 Devir sayisini dogrulama/dlgme
Stroboskop ile devir sayisi 6lcimi asagidaki durumlarda miumkiindir:

° Tespit edilen devir sayisinin dogrulanmasi. Bu dogrulama genelde etkinlestirilmis
bir devir sayisi bulucu ile yapilan bir titresim 6lcimi sonrasinda gerceklesir.

©  Devir sayisinin bir titresim 6l¢im konumunda 6lgliimesi.

©  Devir sayisinin bir devir sayisi 6lcim konumunda 6l¢tilmesi.

Prosediir

r Olgiim cihazini stroboskop ile dénen bilesenlere yénlendirin. Yeterli giivenlik me-

safesi ve iyi bir aydinlatma olmasina dikkat edin.
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Bunun icin su islemlerden birini yapin:

° Tespit edilen devir sayisini dogrulama:

icerik satirinda bulunan [Stroboskop] lizerine dokunun.

° Titresim 6lclim konumundaki devir sayisini 6lgme:
icerik satirinda bulunan E [MENU] Gizerine dokunun.
[Stroboskop/devir sayisi] Gzerine dokunun.

© Devir sayisi 6lciim konumundaki devir sayisini 6lgme:

Olgiim konumu semboliine dokunun ya da ENTER tusuna basin.

Stroboskop acilir. Flas frekansi secilen devir sayisinin frekansina uygundur (or.
1200 dk.-1 = 20 Hz). Flas frekansi ayari’'na iliskin ekran gosterilir:

1: Frekansi strekli ola-
rak degistirme. @l ’

Stroboskop 2_@_’/\@
2

2: Frekansi +1 Hz de-

800 rem egistirme.

3: Frekansi yariya in-

3 dirin/iki katina ¢ikarin.

4: Devir sayisini manuel
girme.

Flas frekansini aydinlatilan nesnelerin hareketsiz goriinecegi sekilde ayarlayin. Al-
ternatif olarak devir sayisini manuel sekilde sayi diizenleyicide girebilirsiniz (4).

Ayarlanan frekansi devir sayisi degeri olarak onaylamak isterseniz TAMAM Uzerine
dokunun.

Bilgiler

Stroboskopik 6l¢limler icin uygun olan nesneler: Vantilatér kanatlari, kavrama ci-
vatalari, safttaki 6l¢tim pullari.

Bir dongii esnasinda stroboskoptan birden fazla ayni tiirden nesne gecerse (or.
kavrama civatalari) goriintinin “titrememesine” dikkat edin. Flas frekansi yal-
nizca tamamen sabit ve keskin bir gorintide dongliniin tamamina ya da tam sayi
halindeki katlarina esittir. Frekansi yariya indirme ya da iki katina ¢ikarma es-
nasinda flas frekansinin dongtiye uyup uymadigina dikkat edin.

Ornek: Ornegin kavrama civatalarinda civata baslarinin farkli konumu titremeye
neden olabilir. Flas frekansi yalnizca béliman bir katina esitse daima civata bas-
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lari farkli konumlara sabitlenmis olan farkh civatalar aydinlatilir. Goériintd titrer ve
keskin degildir.

ipucu: ‘Devir sayisi’ dlciim biiyiikligi icin virgiilden sonraki rakamlarin ayari

Uzerinden stroboskop frekansinin dogrulugunu iyilestirebilirsiniz.

VIBSCANNER 2
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4.7 Rota opsiyonlari

Bu bolimde su konulara dair bilgiler edineceksiniz:

4.7.1 Olgimlerin durumu ... 80
4.7.2 Olgiim degerlerini gésterme ... 81
4.7.3 Olgiimii tekrarlama ... 82
4.7.4 Olgiimii gegcmise kaydetme ... 83
4.7.5 OlgUmU SilMe ..o 84
4.7.6 Rotayitemizleme ... 84
4.7.7 Rotayi 6lgiim cihazindansilme ... 85
4.7.8 Olglimui atlama ... 86
4.7.9 Olayi belgeleme ... 86
4.7.10 Rota durumu raporu ... 88

4.7.1 Ol¢iimlerin durumu

VIBSCANNER 2 bir 6lcimden sonra sonuclarin durumunu asagidaki sekilde gosterir:

Ol¢iim konumunda:

Olgiim gorevi bir sinir degerini astiginda él¢iim konumu sem-
boll bir renk (kirmizi, sari, yesil) gdsterir.

Mavi sembol bulunan 6l¢lim konumlarinda olagan disi her-
hangi bir durum yoktur.

Makine dizisinde

Emoji makine dizisindeki 6l¢limlerin durumunu gosterir.

Emoiji igin kriter olarak en kritik durum
Offline > Variable speed > Pump 2 gegerlidir (érneéin: Alarm).

Bu fonksiyon cihaz ayarlarindan et-
kinlestirilebilir: [Ayarlar > Rota ayarlari >

Makine dizisi, degerlendirme].
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Yerde ya da yiiksek bir diizeyde

Makine dizisindeki hiyerarsiler listede gosterilir. Olglimlerin durumu sembollerle gos-
terilir:

B : m : Yer isareti (olay)
Offline > Variable speed

ol : tamamlandi

uﬂﬂ Pump 2
: atlandi

»HH Pump 3

: sinir degeri asti (kirmizi, sari, yesil)

@ : referans 6lcimi mevcut

@ : hat hizi mevcut

Kirmizi renkli girdiler zamani gelen 6lglim-
leri gOsterir.

4.7.2 Ol¢iim degerlerini gosterme

VIBSCANNER 2, karakteristik degerlsiciimlerinin sonuclarini bir makine dizisinde siitun
grafigi olarak gosterebilir. Boylece glincel dl¢iim verilerini dnceki dlgiimler ve ayarlanan
olasi sinir degerleri ile dogrudan yerinde kiyaslama olanagi elde edersiniz.

On kosullar
Cihaz ayarlarinda asagidaki opsiyonlarin etkinlestirilmis ve yapilandirilmis olmasi gerekir:

Makine dizisi, degerlendirme opsiyonunu etkinlestirme:
[Ayarlar > Rota ayarlari > Makine dizisi, Degerlendirme > ACIK].

Sonug gostergesi (slitun diyagrami) opsiyonunu yapilandirma:
[Ayarlar > Rota ayarlari > Makine dizisi, Degerlendirme > Sonug gostergesi (sii-
tun diyagrami)]

Diger ayrintilari "Makine dizisi, degerlendirme" sayfadaki 46 boliimiinde bulabilirsiniz

Sonug gostergesini agma

Bir makine dizisindeki tim 6l¢iim gorevlerinin tamamlanmasindan sonra ekranin sag
Ustiinde bir emoji ya da TAMAM semboli gosterilir.

@ Bilgi: Atlanan 6l¢im konumlarindaki 6lglim gorevleri de tamamlanmis sayilir.

Emoji/TAMAM semboliine dokunun. Sonug gostergesi gosterilir:

1Toplam karakteristik deger, bant karakteristik degeri, devir sayisi, manuel giris
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Machine Train

2]

Blower Overhung = Vibration Location

= Ov Vel 10 - 1000 Hz | RMS 1 16.167 mm/ —]_ 3
| | + 1.794 mm/s T —
Ov Vel 10 - 1000 Hz | 0-P | 132.305 mm/
| i * 23.379 mmfs ¥
Ov Vel 10- 1000 Hz | P-P | 201.482 mm/
| E » 38.084 mmy/s *

O

ra
LdJ

n‘ Agiklama

1

2

Makine dizisi, makine, 6lgim konumu, 6lglim gorevine iliskin gorevler

Mevcut ('l ) ve gecmisteki son (1) élciim degerlerinin diizey isaretleri yardimiyla
gorsellestirilmesi. Sinir deger alanlari renkli sekilde isaretlenir.

Gri ya da beyaz sttunlar hicbir sinir degerin mevcut olmadigini gosterir.

Sutun diyagramlarinin derecelendirmesi icin 6n tanimh kurallar gecerlidir ("So-
nug gostergesini derecelendirme" sayfadaki 104).

Rakam degeri cinsinden glincel 6lcim degeri (listte) ve gecmisteki son dlcim
degeri (altta). Onde duran renkli daire 6lgiim degerinin bulundugu sinir deger
alanini gosterir.

Kullanim igin igerik satirinda asagidaki 6geler mevcuttur:

Olgiim goérevlerini sinir degerin asilmasina gére ayirma. Sinir degerler asil-
mamissa en yliksek dlcim degeri ilk sirada gosterilir.

Olgiim gorevlerini makine agacindaki siraya goére ayirma.
Tam gorintl gorantimi. Cift tiklayarak standart gériinime geri gidilir.

TAMAM. Sonug gostergesini kapatma.

4.7.3 Olgiimii tekrarlama

Bir rotada gerceklestirilmis olan bir 6lcimi tekrar etmek icin su sekilde devam edin:

Prosediir

¥ Sensori Ol¢lim cihazina ve 6lgclim konumuna baglayin.

k

ilgili makineye gidin.

4 Makine gorintisinde 6lcim konumunu etkinlestirin.
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Etkinlestirilmis 6lcim konumu semboliine dokunarak ya da ENTER tusu ile 6l¢im
baslatin. Olgiim verisini kaydetmeye iliskin bir sorgunun bulundugu diyalog pence-
resi gosterilir.

Bunun icin su islemlerden ikisini de yapin:

[ =
Guncel 6lgim bir 6nceki 6lgime eklemek igin [Ekle] 5 Uzerine do-

kunun.

Guincel dlciimi 6nceki 6lciimiin Gizerine yazmak icin [Uzerine yaz] IEEA (ize-

rine dokunun.

Olciim sona erdikten sonra makinedeki sonraki dlciim konumu ¢agrilir.

@ Bilgiler

Durum satirindaki 6l¢iim konumu durumu uygun sekilde gtincellenir ("Durum sa-
tir" sayfadaki 34).

Tekrar edilen 6l¢imiin gegmise kaydedilen 6lciim verisi blokuna higbir etkisi yok-
tur.

4.7.4 Ol¢iimii gegmise kaydetme

Gecg¢mise kaydedilen dlgiim verileri eski rota akislarinin sonuglarini icerir. Bu sonuglar giin-

cel 6lgiimlerle kiyaslamak iin cihaza kaydedilir. Olgiim verilerinin OMNITREND Center ya-
zihmina aktarilmasi esnasinda ge¢cmise kaydedilen 6lgiim verileri de dahil edilir.

Olgiimler manuel olarak gecmise kaydedilir ve farkl hiyerarsi diizeylerinde (rota, makine
dizisi, 6lciim konumu) gerceklestirilebilir. Olglimleri asagidaki durumlarda ge¢mise kay-
dedersiniz:

o

Bir rotayl tamamladiktan ve 6l¢lim verilerini analiz icin OMNITREND Center’a ak-
tardiktan sonra.

Bir rotaya yeniden baslatmadan dnce.

Bir makine dizisini degistirilmis isletim kosullari altinda 6lgmek istediginizde bir ro-
ta esnasinda.

Prosediir

r Gecmise kaydetmeyi gerceklestirmek istediginiz ekrana gidin:

k
k
k

© Bir 6lgiim konumundaki 6l¢ciim verileri icin makine goériintiisii gériniimii
© Bir 6lgim dizisinde 6lgiim verileri icin makine dizisi listesi
© Bir rotadaki 6l¢iim verileri igin rota meniisii
Olcim verileri icin gecmise kaydetmek istediginiz dgeyi isaretleyin (6r. rota).
icerik meniisiinii acin (Ogeye ‘dokunun ve tutun’).

[Ol¢lilmedi] Gizerine dokunun.

VIBSCANNER 2
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Guvenlik sorusunu onaylayin. Giincel 6l¢iim kaydi gegmise kaydedilen 6l¢iim kay-
dinin Gzerine yazilir.

@ Bilgiler

Rota ya da makine dizisi diizeyinde ge¢cmise kaydetme esnasinda alt klasérde bu-
lunan tim 6geler de dahil edilir.

Makine gorintlist gortiinimiinde tim durum bilgileri sinir degerinin asilmasi goz
éniinde bulundurularak silinir (Olgiim konumu semboliindeki renk, emoji).

Durum satirindaki 6lgiim konumlari durumu da buna goére giincellenir.

Guncel 6lgim veri kaydi = son 6lglim + ekli 6lcim(ler).

4.7.5 Olgiimii silme

Farkh hiyerarsi diizeylerindeyken (rota, makine dizisi, 6lcim konumu) glincel 6l¢cim ve-
rilerini silebilirsiniz. Bunun icin asagidaki islemleri yapin:
Prosediir

Silme islemini gerceklestirmek istediginiz ekrana gidin (bk. 6nceki bdlim)

Olgiim verilerinin bulundugu 6geyi isaretleyin (6r. rota).

icerik meniisiinii agin.
* [Sil] Gzerine dokunun. Sonuglarin silinmesi i¢in bir diyalog penceresi gosterilir.
Bunun icin su islemlerden ikisini de yapin:

k E
Guncel veri blokundan son sonucu silmek icin [Sonuncuyu sil] lizerine

dokunun.

=
Guncel veri blokundan tiim sonuglari silmek icin [Tamdiinii sil] X Uzerine
dokunun.

@ Bilgiler

Geg¢mise kaydedilen 6l¢iim verileri bu opsiyon ile silinmez. Bunun igin rotayi te-
mizle opsiyonunu kullanin.

Rota ya da makine dizisi dizeyinde silme islemine alt kategorilerdeki tiim ogeler
dahil edilir.

4.7.6 Rotayi temizleme

Artik ihtiyaciniz olmayacaksa gecmise kaydedilen 6lcim verilerini rotadan silin.

Prosediir
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Rota mendisinu agin.
icerik meniisii gériinene dek uzun siireli tutarak rota tizerine dokunun.

4 [Temizle] Gzerine dokunun. Rotayi temizle menisi gosterilir:

Route bereinigen
Train Speed Mode

Historische Messdaten ... 25/09/2017  12/10/2017

o 14:14:54 12:12:28
Speicher freigegeben: 0.00 MB
&
o | |
25/0%72017 04/10/2017 1211042017

° flk satir ge¢cmise kaydedilen 6l¢ciim verilerinin kaydedildigi zaman arahgini
belirtir.

o fkinci satir temizlemenin ardindan bos kalan bellek alanini gésterir.

Olgiim verilerinin zaman araligina dayali olarak temizlenmesi icin, asagidaki prosediirii
gerceklestirin:

r Kaydirma cubugu ile gecmise kaydedilen 6l¢iim verilerinin tutulacagi zaman ara-
hgini ayarlayin.

4 Gec¢mise kaydedilen tiim olglim verilerinin silinmesi icin cubugu skalanin sol ke-
narina kaydirin.

b

Ayarlari kabul etmek igin TAMAM lizerine dokunun.

Olciim verilerinin dlgiim verisi bloku sayisi temel alinarak temizlenmesi icin asagidaki pro-
sediri takip edin:

: )
Ekranin sol kenarinda s Gizerine dokunun.

Kaydirma ¢ubugunu tutmak istediginiz son 6l¢iim verisi bloku sayisina ayarlayin

(6r. “..son 2 dlgim..”).
Gegmise kaydedilen tiim 6lglim verilerinin silinmesi icin cubugu skalanin sag ke-

narina kaydirin.

Avyarlari kabul etmek icin TAMAM (zerine dokunun.

4.7.7 Rotayi 6l¢iim cihazindan silme

Artik ihtiyaciniz olmayacaksa ya da bellekte yer agmak istiyorsaniz rotayi dlgiim ci-
hazindan silin.

Prosediir
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Rota mendisinu agin.
icerik meniisii gériinene dek uzun siireli tutarak rota tizerine dokunun.
[Sil] Gzerine dokunun.

Guvenlik sorusunu onaylayin. Ardindan rota 6l¢lim cihazindan silinir.

4.7.8 Ol¢iimii atlama

Makine isletimde degilse ilgili makinedeki tiim 6l¢timleri atlayabilirsiniz. Makine yine de
tamamlanmis sayilir.

Prosediir
r Atlamak istediginiz 6geyi isaretleyin (6r. 6lcim konumu).

icerik meniisiini agin.

[Atla] izerine dokunun. Oge atlama sembolii ile isaretlenir.

@ Bilgiler

Yer ya da makine dizisi diizeyinde atlama esnasinda alt kategorilerdeki heniiz
Ol¢lilmemis olan tim ogeler dahil edilir.

Atlanan ogeleri yeniden rota yonlendirmesine kabul edebilirsiniz. Bunun igin ice-
rik menisinde [Geri al atl.(ama)] opsiyonunu segin ya da 6l¢iimi dogrudan basl-
atmak icin 6l¢im konumu semboli Gzerine dokunun.

4.7.9 Olayi belgeleme

Her bir ol¢lim ile veri toplama esnasinda 6zel hadiseler ile ilgili ilave bilgileri bel-
geleyebilirsiniz. Ayrica 6lciim cihazi 6lcim teknigine iliskin dikkat ¢ekici noktalari otomatik
olarak kaydeder; or. sonuc eksik, frekans bandi 6lciim araliginda degil,...

Olgiim konumundaki olayi belgeleme
Makine gorintlsi goriinimiinde ilgili 6lcim konumunu isaretleyin.
icerik meniisiinii agin.

[Olaylar/yorum] tizerine dokunun. Asagidaki olay listelerinin secime sunuldugu bir
meni gosterilir:

° [PRUFTECHNIK standardi]

° [Son olaylar].

Halihazirda olaylar belgelenmis ise olay listelerini asagidaki gibi cagirin:
icerik meniisiinii agin.

r [Olay ekle] lizerine dokunun.
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Bir olay listesi izerine dokunun. Onceki secime bagli olarak en son kullanilan
olaylarin ya da PRUFTECHNIK olaylarinin kategorilerinin listelendigi bir menii gés-
terilir.

Gerekirse olay kategorisi Gzerine dokunun (6r. [Masurali ruimanda sorun]).

Listedeki ilgili olay Gzerine dokunun (6r. [Masurali rulman degistirildi]).

Makine goriintlisi goriiniimiine geri donmek icin icerik satirinda GERI tizerine
dokunun. Artik 6lcim konumu bilgisi semboliinde ilave olarak bir olay isareti (1) bu-
lunur.

v 206 13:52 (2ol

ander F > Kalander F Antriebe > Kalanderwalze 1

W iMotor B hor (™ 3000 RPM

Makine gortintisi gorintiminde olay (1) ve yer isareti (2).

Bir makine dizisinde olayi belgeleme (Yer isareti)
Olgiim konumlari diizeyinde belgelenmemis olan olaylar [Yer isareti] olarak tanimlanir.

Prosediir

¥ Yer isareti olusturmak istediginiz 6geye dogru gidin (6r. makine dizisi).

Icerik menisini agin.

' [Yer isareti] lizerine dokunun. Olay listelerinin bulundugu bir meni gosterilir (bk.

bolim).

Onceki béliimdeki prosediirii mantikh sekilde takip edin. Yer isareti sembolii (2) il-
gili rota 6gesinde bir olayin belgelendigini gosterir.

Olayi gosterme

Bir olayin bir 6lcim konumunda ya da Ust kategorideki bir 6gede (makine dizisi, yer,...)
belgelenip belgelenmedigini gdsterilen olay semboliinden anlayabilirsiniz (bk. 6nceki
bolim).

Prosediir

icerik meniisiinii agin.

[Olaylar/yorum] ya da [Yer isareti] tizerine dokunun. Belgelenen olay gosterilir.

@ Bilgi
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Olgiim konumlarinda belgelenen olaylari 6lgiim konumu bilgisinde de bu-
labilirsiniz (" 3: Olglim konumu bilgisi" sayfadaki 37).

Olayi silme

Prosediir

icerik mendisiini agin.

[Olaylar/yorum] ya da [Yer isareti] tizerine dokunun. Belgelenen olay gosterilir.

Silmek istediginiz olayin Gizerine dokunun. Artik olay ekranin sol kenarinda kirmizi
bir situn ile isaretlenir.

icerik meniisiinii agin.
[Olayi sil] tGzerine dokunun.

Olayi silmek icin glivenlik sorusunu onaylayin.

Yorum girme

Her bir olay ile 6rnegin ilave acgiklamalar belirtebileceginiz bir yorum da girebilirsiniz.
Prosediir

icerik meniisiinii agin.

[Olaylar/yorum] ya da [Yer isareti] tizerine dokunun. Belgelenen olay gosterilir.
Yorum girmek istediginiz olayin tizerine dokunun.

icerik mendisiini agin.

[Yorumu diizenle] Gzerine dokunun. Metin diizenleyici gérindr.

Metin diizenleyiciye yorumu girin ("Metin dlzenleyici" sayfadaki 54).

@ Bilgiler

Azami olarak 144 karakter girilebilir.

4.7.10 Rota durumu raporu

Rota durumu raporu ile gerceklestirilen mevcut dlciimleri kolay anlasilir bir raporda bel-
geleyebilirsiniz.

Rapor olustur
Baslangi¢ ekraninda [Rota] Uzerine dokunun. Rota meniisii gorinir.
r Asagidaki eylemlerden birini gerceklestirin:
r Rotanin tamamini belgelemek isterseniz ilgili Rota Gizerine dokunun ve icerik
menisl goriinene dek parmaginizi ekran tzerinde tutun.
Raporu tek bir yer ya da makine dizisi ile sinirlamak isterseniz hiyerarsideki

ilgili 6geye gidin ve icerik menlisiinii agmak igin E Uzerine dokunun.
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icerik meniisiinde [PDF raporu] lizerine tiklayin. Rapor olusturulur ve PDF dosyasi
olarak 6l¢iim cihazina kaydedilir. Bir USB bellek ortamil baglanmissa VIBSCANNER
2 raporu otomatik olarak USB bellek ortamina2 kaydeder.

Raporu ol¢iim cihazindan indirme

k
k

VIBSCANNER 2’yi agin.

VIBSCANNER 2’yi bilgisayara baglayin. Birlikte teslim edilen micro USB baglantili
USB kablosunu kullanin.

Windows Explorer’i agin.

[Cihazlar ve siiriiciiler] altinda baglanmis olan VIBSCANNER 2 (zerine tiklayin.
Olgiim cihazinin tizerinde her iki siiriicii de gériiniir: [Olgiim verisi] ve [Sistem ve-
risi].

[Olgiim verisi] siiriicisiinde [Raporlar] klasoriini acin. Raporlar PDF dosyasi olarak
saklanir.

Rapor dosyasini VIBSCANNER 2’den bilgisayara kopyalayin.

Rapor igerikleri

Rota durum raporu 6lciim cihazi ve belgelenmis rotaya iliskin bilgiler icerir (1).

Ana tabloda tim makine dizileri rota hiyerarsisindeki yolu ile net bir sekilde tanimlanabilir
(2). Bir satirda 6lglim verileri ile 6lgim gorevi icin durum bilgileri bulunur. Bir 6l¢lim go-
revi icin birden fazla karakteristik boyut yapilandirilmigsa or. titresim ivmesi icin 0-peak ve
RMS, ilgili veriler ayri bir satirda gortnr.

@ Bilgi

Rota durumu raporunda hangi karakteristik boyutun yapilandirilacagi sonug gos-
tergesi icin karakteristik boyutlarin secilmesiyle belirlenebilir ("Makine dizisi, de-
egerlendirme" sayfadaki 46.).

teslimat kapsamina dahil degildir

2Dosya sistemi: FAT / FAT32

VIBSCANNER 2
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| Dema_Route_19.01.24_13.26.42]1}paf - Adobe Acobat Pro DT - o lEN
Duiei  Bearbsten gnpspe Fase  Hifle
Sart  Wergeege Damo_Route 1901, x ol 3
BEQ @O0 | rBHOO m- K T DL 4
2N &
=
[=]
ROUTE STATUS REPORT 1 3 [?.
VIBSCANNER 2 Demo Route e db FRUFTECHNIK
240172019 -
VIESCANNIER 2 EX - 5N 52050012

2

o
VSC2 f DEMO ROUTE / TEST RIG VIBCODE # U
STATUS MEAS, LOCATION MEASUREMENT TASK OATE  VALUE UNIT DELTA (34)
&  Motor /M NDE b 2
&  Moter /MDEh
&  Pump Overhung /FDEh |
& Pump Overhung / FNDE v B
i*
VSC2 / DEMO ROUTE / VENT-10 F"'"- =
STATUS MEAS. LOCATION MEASUREMENT TASK DATE  VALUE UNIT DELTA (%)
OK  Mator/ MNDE h Ov Act 10- 10 D00 Hz | RMS 2410142019 0018 mis -7 L
OK  Mator /M NDE h Ov e 10 - 10 D00 Hz | 0P 2410112019 0126 mes 7
OK  Mator/MNDE h Ovéee 10-10D00Hz | Crest 2410172019 5,904 383
OK  Mator/MNDE v Ov e 10 - 10 DIO Hz | RMS 2410112019 1966 mis 43 p
I ocor s mnDE Y Ov Acc 10-10 D00 Hz | 0-P 2410142019 mIS mrs 485
OK  Mator { M NDEV Ovécc 10-10000Hz | Crest 2410142019 14,623 12500
OK  Mator /M NDE & Ov &cc 10- 10 D00 Hz | RMS 2410172019 0557 mfs -B4
DURUM TAMAM = Olgiim TAMAM
® = Olglilmemis
% = atlanmis

----> + Renk = Sinir degerlerin asilmasi;

Asmanin zorluk derecesi:

-> [ --> [ --->= Ol¢iim degeri sinir degerin %20/40/60 kadar
Uzerinde

————— > = Olglim degeri sinir degerin %60 lizerinde

Renk kodu: Yesil / sari / kirmizi = On uyari / uyari / alarm

OLC. KONUMU Makinenin ve 6l¢im konumunun adi

OLC. GOREVI Olgiim gérevinin adi | mevcut ise karakteristik boyutun

TARiH Olglim tarihi

DEGER Olclim degeri

BiRIM Birim

DELTA (%) Glincel 6lglim degeri ile gecmisteki son 6l¢lim degeri arasinda
sapma

Rapor logosunu degistirme

Standart olarak rota durumu raporunda PRUFTECHNIK firma logosu bulunur. Ge-
rektiginde bu gorseli JPG formatindaki baska bir logo ile degistirebilirsiniz.
Prosediir
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Yeni logonun dosya adini “logo.jpg” olarak degistirin.

VIBSCANNER 2’yi agin.

VIBSCANNER 2’yi bilgisayara baglayin. Birlikte teslim edilen micro USB baglantili
USB kablosunu kullanin.

Windows Explorer’i agin.

[Cihazlar ve siiriiciiler] altinda baglanmis olan VIBSCANNER 2 (izerine tiklayin.
Olgiim cihazinin tizerinde her iki siiriicii de gériiniir: [Olgiim verisi] ve [Sistem ve-
risi].

[Sistem verisi] strtctsinde [Logo] klas6rind agin.

Burada mevcut olan logo dosyasini silin.

Yeni logo dosyasini bilgisayardan [Logo] klasoriine kopyalayin.

Bilgi

Baska bir logo dosyasinin 6lciim cihazindaki logo dosyasinin lizerine yazmasi
miimkin degildir. Degistirilecek olan dosyanin 6l¢iim cihazindan ilk 6nce si-
linmesi gerekir.

VIBSCANNER 2
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4.8 Olgiim verilerini analiz i¢in aktarma

Olgiim degerlerini analiz igin bir bilgisayar yaziimina (OMNITREND Center) ya da web tab-
anlh bir uygulamaya (OMNITRNED Asset View) aktarabilirsiniz. VIBSCANNER 2 dahilinde
yalnizca kisith sekilde degerlendirme yapilabilir.

Veri aktarimi igin asagidaki kanallar mevcuttur:

© VIBSCANNER 2 ve bilgisayar arasinda dogrudan baglanti

° Windows dosya sistemi lizerinden dosya bazli veri alisverisi

© USB bellek ortami Gzerinden dosya bazli veri alisverisi

° MQTT aracisi tzerinden web tabanli veri aktarimi

4.8.1 Olgiim verilerini dogrudan bir baglanti Gizerinden aktarma
¥ VIBSCANNER 2'yi agin.

¥ VIBSCANNER 2’yi bilgisayara baglayin. Birlikte teslim edilen micro USB baglantili
USB kablosunu kullanin.

k

@ Bilgiler

OMNITREND Center’i baslatin.

Asagidaki adimlar OMNITREND Center’in siireclerini agiklar.

Rotanin ayarlandigi veri bankasinin sunucuya bagh oldugundan emin olun.

Ana sembol cubugunda k. [Bilgisayara yiikle] tizerine tiklayin. [Olgiim verilerinin
ice aktarimi] diyalog penceresi gosterilir:

?@ Import

Messdaten Import

Messgerst auswahlen, von dem die Messdaten importiert werden sollen,

-

A\

Verflighare Gerdtetypen: ~ VIBSCAMNMER 2 Q Datei wahlen
65 1
Mame ‘ Messgerdt IP-Adresse Seriennummer

| VIBSCANNER 2 52013249 VIBSCANNER 2 52013249

Routen: 2

>
Mame

Route VIBCODE
Routell
Route322017 a
Reute372017

Erledigt
33

0/1
0/54
171

3 _f Fertigstellen ] [ Abbrechen ]

r [Mevcut cihaz tipleri] (1) altinda 6lgiim cihazi filtresini VIBSCANNER 2’ye ayarlayin.

k

Cihaz listesinde baglanan 6l¢lim cihazini secin. Alttaki [Rotalar] (2) alt pence-

resinde 6l¢ciim cihazinda mevcut olan rotalar belirir.

92
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r ilgili rotayi segin (coklu secim yapilabilir) ve [Sonlandir] (3) tizerine tiklayin. ige ak-
tarimdan sonra diyalog penceresi gosterilir. Burada hangi rotalarin basariyla ice ak-
tarildigini ve hangilerinin aktarilmadigini gorebilirsiniz.

4.8.2 Ol¢iim verilerini dosya sistemi iizerinden aktarma

Rota dosyasini dosya sistemine aktarma

¥ VIBSCANNER 2'yi agin.

¥ VIBSCANNER 2’yi bilgisayara baglayin. Birlikte teslim edilen micro USB baglantili
USB kablosunu kullanin.

r Windows Explorer’i agin.

r [Cihazlar ve siiriiciiler] altinda baglanmis olan VIBSCANNER 2 (zerine tiklayin.
Olgiim cihazinin Gizerinde her iki siiriicii de gériiniir: [Olgiim verisi] ve [Sistem ve-
risi].

r [Olgiim verisi] siiriicisiinde [Rotalar] klasériinii agin. Miinferit rotalar arsiv (*.tar)
olarak saklanir. Rota adi arsiv adinda mevcuttur.

[

ilgili rota dosyasini VIBSCANNER 2’den bilgisayara kopyalayin. Olgiim verilerinin bu-
lundugu rotayi baska bir bilgisayara aktarabilir, e-posta ile génderebilir ya da baska
bir zaman zarfinda OMNITREND Center yazilimina okutabilirsiniz.

Rota dosyasini OMNITREND Center’a ice aktarma

On kosul

ice aktarilacak olan rota OMNITREND Center veri bankasinda olusturulmustur.
Prosediir

¥ OMNITREND Center’i baslatin (bk. dnceki bolim).

[ . ..
Ana sembol cubugunda b [Bilgisayara yiikle] tzerine tiklayin. [Olglim verilerinin

ice aktarimi] diyalog penceresi gosterilir.
[Dosya seg] diigmesine tiklayin.
ilgili rota dosyasini (*.tar) segin.

[A¢] Uizerine tiklayin. ice aktarma baslar. ice aktarimdan sonra diyalog penceresi
gosterilir. Burada hangi rotalarin basariyla ice aktarildigini ve hangilerinin ak-
tarilmadigini gorebilirsiniz.

ice aktarma diyalogunu sonlandirmak icin [TAMAM)] {izerine tiklayin.

4.8.3 Ol¢iim verilerini USB bellek ortami ile aktarma

Bu yontemde 6l¢lim verileri ile rotayi piyasada yaygin olan bir USB bellek ortamina yu-
kleyin ve gerektiginde OMNITREND Center bilgisayar yazilimina ice aktarin.
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@ Bilgiler

USB bellek ortami igin 6zellikler: USB 2.0; dosya sistemi FAT ya da FAT32

Baglanti adaptori: USB 2.0 OTG (micro-b-soket / a-kaplin)

USB bellek ortamini baglanti ad-
aptori ile VIBSCANNER 2 ara-
sinda baglanti kurun.

Rotayi USB bellek ortamina yiikleme

* VIBSCANNER 2’yi acin.

¥ USB bellek ortamini uygun bir baglanti adaptoéri ile 6l¢lim cihazinin USB baglanti

noktasina baglayin.
Baslangi¢ ekraninda [Rota] lizerine dokunun. Rota meniisii gorinr.

Aktarilacak olan rotanin tzerine tiklayin ve icerik menisi goriinene dek par-
maginizi ekran Gzerinde tutun.

[USB’ye aktar] secenegine dokunun (Transfer to USB):

@ [(® Transfer to USB

L
Route PDF Report to USB
& Route25012019
D Set unmeasured
& VIBSCANNER 2 Demo F
Clean up

X Delete

Route25012019

VIBSCANMNER 2 Demo RoL

%7 Teach in

@)

¥ USB bellek ortamini Olciim cihazindan gikarin.

Rotayi USB bellek ortamindan OMNITREND Center’a ice aktarin
bk. "Rota dosyasinit OMNITREND Center’a ice aktarma" sayfadaki 93.

4.8.4 Olgiim verilerini MQTT ile aktarma

Bu yontemde VIBSCANNER 2, rotada veri algilama sirasinda 6l¢iim verilerini otomatik ola-
rak agdaki bir sunucu olan MQTT aracisina gonderir. Veri aktarimi kablosuz olarak WLAN
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agl tzerinden gerceklesir. MQTT aracisi ardindan olgcim verilerini gorsellestirme ve de-
egerlendirme eylemleri icin veri abonelerine génderir. PRUFTECHNIK, OMNITREND Asset
View uygulamasini bu amagla kullanima sunar.

@ Bilgiler

MQTT lzerinden yalnizca asagidaki olciim verileri aktarilir:
- Karakteristik degerler, 6r. 0-p ya da RMS olarak titresim ivmesi
- Slire¢ parametresi, or. gerilim, basing, sicaklik

OMNITREND Asset View OMNITREND Center’dan bagimsiz sekilde ¢alisir.

On kosul
© WLAN fonksiyonu aciktir ve VIBSCANNER 2 WLAN agina baghdir.

° MQTT fonksiyonu acik ve MQTT aracisi yapilandiriimistir (bk. "MQTT aracisi" sayfa-
daki 48

OMNITREND

Asset View

\
Client N
\

DHO'|

N
BROKER Client

OHO
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5.1 Teknik veriler

Sayi

Z kanali
(0 ... 50kHz)

X/Y kanali
(0 ... 10kHz)

Dinamik alan
Tarama orani
Sinyal isleme

Ol¢iim alani/
Dogruluk

Karsilanan standart

Tip

Etkin alan
Biiyiikliik

Renk derinligi
Bakis agisi alani

Kullanim

Aydinlatma

Ortam 15181 sensorii

Tip

Nominal gerilim

Olgiim kanallar
3 senkron analog kanal (X/Y/Z)

-20 .. +20V, giris direnci: 78kOhm
IEPE

Gug aktarimi

-20 .. +20V, giris direnci: 78kOhm
IEPE

109.5dB (toplam)
Kanal basina 131 kHz’e kadar
3 x 24 Bit ADCs

Titresim ivmesi: Kullanilan sensére bagl olarak
Darbe hizi: -10dBsv ila 80dBsv +/- 2dBsv

DIN ISO 2954:2012 (2-1kHz, 10Hz -1kHz, 10-10KHz)
Ekran

Kapasitif dokunmatik ekran

Yiiksek kontrast ve artirilmis sok dayanimi igin gorsel olarak
birlestirilmis

95 x 54 mm (3 3/4" x21/8")
10,9cm (4 1/3")

16 milyon renk

< 140°

Coklu dokunma - Jest ile kumanda

Eldiven ile kullanima uygun
Arka plan aydinlatmasi, ayarlanabilir
Evet

Besleme
Lityum iyon batarya

7,2 V (Patlama tehlikesi bulunan cihaz: 7,3 V)
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Enerji yogunlugu

Sarj siiresi, tipik olarak

Sarj sicakhig

isletim siiresi, tipik
olarak

Sarj adaptorii

Enerji tasarruf modu

islemci

Kumanda elemanlari

Bellek

usB

RFID

WLAN

Stroboskop

LED

72 Wh (Patlama tehlikesi bulunan cihaz: 50 Wh)

5,0sa.(0... %100 @ 25°C / 77°F); Patlama tehlikesi bulunan
cihaz: 3,5 sa.

3,55a.(0... %80 @ 25°C / 77°F); Patlama tehlikesi bulunan
cihaz: 2,5 sa.

10° C ... 40°C

12 sa. (Suirekli isletim, batarya %100); Patlama tehlikesi
bulunan cihaz: 10 sa.

6 sa. (Surekli isletim, batarya %50); Patlama tehlikesi
bulunan cihaz: 2,5 sa.

100-240V~, 50-60 Hz (giris)
12V 3A (gikis)

Evet
Bilgisayar
ARM A9 - Quadcore 1GHz
Dokunmatik ekran, ACIK/KAPALI tusu, ENTER tusu

microSD Card, ol¢tiim verileri icin 32 GB, sabit sekilde takih
2 GB RAM

1 x USB 2.0, cihaz arabirimi

PRUFTECHNIK transponder ALl 50.628-25 icin RFID okuma
moddll; Patlama tehlikesi bulunan cihaz: ALl 50.628 EX0-25

ISO 14443a ve ISO 15693 uyumlu
Okuma mesafesi: 2...3 cm (13/16" ... 1 3/16")

IEEE 802.11a/b/g/n/ac
isleme: < 200 Mbps
Guvenlik: WPA2

Frekans arahgi: 0,1 — 1000 Hz
Goziinarluk: 0,06 1/dk.
LED’ler: IEC 62471 uyarinca 1. risk sinifi

1x RGB LED (sarj durumu ve sarj islemi icin gosterge)

Ortam/mekanizma

VIBSCANNER 2
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Baglantilar Sarj adaptori icin igi bos yuva
Veri kablosu icin micro USB

Sinyal kablosu i¢in soket konnektori (8 kutuplu)

Govde, patlamaya karsi 2 bilesenli govde: Polikarbonat ve ABS

korumasi olmayan Kaplama: TPE, siyah
cihaz
Govde, patlama Govde: ABS

tehlikesi bulunan cihaz Kaplama: TPE, siyah, antistatik, iletken

Boyutlar 203 x 143 x 76mm (UxGxY) (8 x55/8 x 3 ")

Agirhik yakl. 1,0 kg (35,3 oz)

Koruma sinifi IP65; Patlama tehlikesi bulunan cihaz: IP54

Sicaklik aralig -10°C ... +50°C (isletim); Patlama tehlikesi bulunan cihaz: 0°C

... +50°C (isletim)
-20°C ... +60°C (depolama)

Atmosfer nemi 0 ... %90, yogusmayan
Kablosuz ileti§im Avustra|ya @
sertifikalari
Canada IC i(;erir: 8595A-EMMYW161

Avrupa c €

Gliney Afrika
Ic I\.-S/\ TA-2022/0115

APPROVED

ABD FCC ID igerir: XPYEMMYW161
Birlesik Arap VIBSCANNER 2
Emirlikleri TRAREGISTERED No:

ER14635/22
DEALER No:
DA43636/15

VIBSCANNER 2 EX

TRAREGISTERED No:
ER17670/23
DEALER No:
DA43636/15
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Patlama tehlikesi
bulunan cihaz
sertifikalari

Diger Sertifikalar

UK: EPS 22 UKEX 1 238 X
ATEX, IECEx:

I1 3G Ex ec [ic] IIC T4 Gc

I 3D Ex tc [ic] I1IB T135°C Dc

CSA:

Ex ec [ic] ICT4 Gc

Ex tc [ic] 1B T135 °C Dc

Class |, Zone 2, AEx ec [ic] IC T4 Gc

Zone 22, AEx tc [ic] IIIB T135 °C Dc

Class I, Div. 2, Groups A, B, C, D; T4

Class I, Div. 2, Groups F, G; T4

Class Ill, Div.2

Associated equipment for Class I, Division 2, Groups A, B, C,
D

Associated equipment for Class Il, Division 2, Groups F, G
Associated equipment for Class Ill, Division 2

RoHS, CE

VIBSCANNER 2
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5.2 Bakim ve onarim

VIBSCANNER 2 Hassas bir alettir ve bu nedenle biyik bir 6zen ile kullaniimalidir.

5.2.1 Saklama

VIBSCANNER 2’yi uzun bir siire kullanmazsaniz 6l¢iim cihazini ¢gantada muhafaza edin.
Bataryanin tamamen bosalmasini 6nlemek icin cihazi diizenli araliklarla akim beslemesine
baglayin.

Saklama alaninda asagidaki kosullarin saglanmasina dikkat edin:
° kuru; atmosfer nemi < %90 olmasi,
° gliclt elektromanyetik alanlarin olmamasi.

° Sicaklk arahgi: -20°C ... +60°C.

5.2.2 Temizlik

Hafif kirlenmelerde gévdeyi nemli bir bez ile silebilirsiniz. Zorlu kirlenmeleri ise piyasada
yaygin olan yumusak bir temizlik maddesi ile giderin.

Ekranin temizligi icin yumusak ve kuru bir bez kullanin.

@ DIiKKAT!

Uygun temizlik maddesinin kullanilmamasi halinde cihazda hasar olusabilir.

incelticiler, ispirto, 1SO propanol ya da asindirici temizlik maddeleri (giiglii
temizleyiciler) temizlik icin uygun degildir!

5.2.3 Garanti

Olgiim cihazinin garantisi 2 yildir. Cihaz lizerinde yetkisiz servis ¢alismalarinin
gerceklestirilmesi halinde garanti hakki ortadan kalkar.

Tasima gantasinin d6mur boyu garantisi vardir.

5.2.4 Yedek parga ve aksesuar

Yalnizca orijinal yedek parga ve aksesuar kullanilabilir. Bununla ilgili bilgileri
PRUFTECHNIK ten licretsiz sekilde talep edebileceginiz iiriin katalogunda bulabilirsiniz.

5.2.5 Ol¢iim dogrulugunun kontrolii

Yiksek bir 6lglim dogrulugu saglamak icin bu dogruluk durumunu her iki yilda bir kontrol
ettirmeniz gerekir. Sonraki kontrol icin zaman sarj yuvasinin yanindaki plakada verilmistir.
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Olgiim cihazini kontrol igin PRUFTECHNIK temsilcinize génderin. Cihazi tamir ya da kontrol
icin gbndermeden 6nce 6lciim verilerini OMNITREND Center yazilimina aktarin.

Plaka sonraki kontrol tarihini gosterir (burada: 09-2019).

5.2.6 imha

VIBSCANNER 2 ve tiim aksesuarlarini Glkenizin gegerli cevre diizenlemeleri uyarinca imha
edebilirsiniz.

@ Bilgi

Olgiim cihazini imhaya verecekseniz bataryanin tamamen bosaltiimis olmasi
gerekir.
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5.3 Sonug gostergesini derecelendirme

Olgiim gorevleri icin sinir degerler diizenlenmis ise asagidaki temel derecelendirme
kurallari gecerlidir:

o Qlgiim degeri < Alarm degeri (kirmizi) ise su esitlik gegerli olur:
Alarm degeri = Azami gosterge alaninin %90'1.

o Qlgiim degeri > Alarm degeri (kirmizi) ise su esitlik gegerli olur:
Olctim degeril = Azami gosterge alninin %90'1.
Kalan tim sttunlar esas olan bu situnlara gore derecelendirilir.

Olgiimler icin higbir sinir deger diizenlenmemis ise siitun diyagramlarinin
derecelendirilmesi tabloda verilen degerlere goére 6n ayarhdir. Bir 6lgimin énceden
ayarlanan alani asmasi halinde sinirlar uyarlanir. O zaman ilgili dlgiim degeri gosterge
alaninin %100’tne karsilik gelir.

Ornek:

o Titresim 6lgiimii 6nceden ayarlanan alani (0...10 m/s?) asarsa. Olgiim degeri 26,397
m/s?dir. Bu deger cubukta %$100’e denk gelir.

° Devir sayisl 6lcimu (Speed) 6nceden ayarlanan alanin (0...3000 1/dk) dahilindeyse:
Olgtim degeri uygun sekilde derecelendirilmistir (%50)

Ov Acc 10- 10000 Hz | RMS 26.397 m/s?

| : 0.020 m/sz 0
Speed | Manual 1500 1/min
| 1500 1/min &

1pirden fazla 6lgiim degerinin bir alarm degerini asmasi halinde kural yiizde olarak en fazla asan 6lgiim degeri icin gegerli olur
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Karakteristik Karakteristik .
o ... Derecelendirme
deger tipi boyut
ivme Toplam RMS 0...10 m/sn.2
karakteristik
. 0-P 0...60 m/sn.2
deger
(genis bant) P-P 0...120 m/sn.2
Crest 0...10 -
Bant Power in Band 0...100 m/sn.2
karakteristik
. . Peak in Band 0...60 m/sn.2
degeri
(dar bant) RMS 0...10 m/sn.2
0-P 0...60 m/sn.2
P-P 0...120 m/sn.2
Crest 0...10 -
Calc. 0-P 0...60 m/sn.2
Calc. P-P 0...120 m/sn.2
Zarf egrisi Power in Band 0...6,25 m/sn.2
Bant . 5
karakteristik Peak in Band 0...20 m/sn.
degeri RMS 0...2,5 m/sn.2
(dar bant)
0-P 0...20 m/sn.2
P-P 0...25 m/sn.2
Crest 0...10 -
Calc. 0-P 0...20 m/sn.2
Calc. P-P 0...25 m/sn.2
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Hiz

Yol

Karakteristik
deger tipi

Toplam
karakteristik
deger
(genis bant)

Bant
karakteristik
degeri

(dar bant)

Toplam
karakteristik
deger
(genis bant)

Bant
karakteristik
degeri

(dar bant)

Karakteristik
boyut

P-P

Crest

Power in Band
Peak in Band
RMS

0-P

P-P

Crest

Calc. 0-P
Calc. P-P
RMS

0-P

P-P

Crest

Power in Band
Peak in Band
RMS

0-P

P-P

Crest

Calc. 0-P

Calc. P-P

Derecelendirme

0...10
0...20

0...40

0...100
0...20
0...10
0...20

0...40

0...20
0...40
0...50
0...200
0...400
0...2,5
0...2500
0...200
0...50
0...200
0...400
0...2,5
0...200

0...400

mm/sn.
mm/sn.

mm/sn.

mm/sn.
mm/sn.
mm/sn.
mm/sn.

mm/sn.

mm/sn.
mm/sn.
um
um

um

pm
pm
pm
pm

um

um

um
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Karakteristik

Karakteristik

Derecelendirme

deger tipi boyut
ivme Darbe hizi Ug 0...60 dBsv
(Masural
Taban -5...40 dBsv
rulman)
Ug 0...40 dBn
Taban -5...20 dBn
Devir sayisi - - 0...3000 1/dk.
Sicaklik - - 0...100 °C
Kullanici tan. - - Olgim kul.tan.
Biiyiiklik gorevindeki
min./maks. deger
Gorsel - - Olgim -
kontrol gorevindeki
min./maks. deger
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5.4 Devir sayisi bulucu

Devir sayisi degisen makinelerde titresime bagh olan durum tanisi icin titresim 6lglimi
esnasinda devir sayisinin tespit edilmesi gerekir. Boylece kapsamli bir analiz ile glivenilir
bir tani icin eksiksiz bir 6lciim kaydi elde etmek adina titresim sensériiniin yaninda daima
ilave bir devir sayisi sensori gerekir.

VIBSCANNER 2 burada baska bir yontem kullanir ve devir saysi 6l¢timi icin bir sensérden
vazgecer. Bunun yerine 6l¢lim cihazi 6l¢iim konumundaki glincel devir sayisi degerini
tespit etmek icin titresim sinyali kullanir. Bu yontem karisik algoritmalardan, cesitli alan
deneylerinden ve tespit etme, genisletme ve titresim sinyallerinin analizi bakimindan
engin deneyime dayanir. Bu gelismenin sonucu VIBSCANNER 2’'de “Devir sayisi bulucu”
olarak uygulanmustir.

5.4.1 Fonksiyon

OMNITREND Center’daki 6l¢lim yapilandirmasi ¢ergevesinde makine dizisi diizeyinde
yerinde ol¢climde beklenen bir devir sayisi belirtilir. Devir sayisi bulucu titresim sinyalini
beklenen devir sayisi degerinden %15 oraninda sapma gosterebilecek devir sayilari
bakimindan degerlendirir.

Devir sayisi bulucu standart olarak referans 8lgiim konumunda etkindir. Olciim cihazi bir
makine dizisindeki diger tim 6l¢lim konumlari igin devir sayisi degerini makine dizisi igin
yapilandirilmis olan kinematik modele dayanarak hesaplar.

5.4.2 Giivenilir deger

Devir sayisi bulucu 6lgiilen titresim sinyalinden 6ngorilen aralikta (+%15) bulunan dg¢
devir sayisini tespit eder. Her bir degere degerin ne kadar glivenilir oldugunu belirten bir
olaslilik (% cinsinden) atanmistir. Genellikle glincel devir sayisi, glivenilir deger de denilen
yluzde degeri en yliksek olan degere esittir.

Guvenilir deger stroboskopik bir 6lciim ile dogrulanir ve gerekirse yeniden ayarlanir.

5.4.3 Sinirlar

Devir sayisi bulucu asagidaki senaryolarda sinirina ulasir:

° Gulvenilir deger icin olasilik %70’in altindadir.
Yardim: ilgili devir sayisini stroboskop ile dogrulayin.

o Qlgiim konumundaki devir sayisi beklenen devir sayisi ile kiyaslandiginda %15’ten
fazla bir sapma gosterir.
Yardim: Devir sayisini stroboskop ile tespit edin.

° Bitisik makinelerin titresimleri titresim sinyalini etkiler.
Yardim: Devir sayisini stroboskop ile tespit edin.
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° Beklenen devir sayisi 300 dk.-1 altindadir. Bu durumda devir sayisi bulucu otomatik
olarak devre disi birakilir.
Yardim: Devir sayisini hizli isleyen safttaki bir titresim 6lciimu ile tespit edin.
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5.5 Kinematik modeli

Kinematik modeli bir makine dizisindeki kinematik tutumlari gosterir. VIBSCANNER 2,
makine dizisinin tim 6lciim konumlarindaki devir sayilarini bir referans degere dayanarak
hesaplamak igin bu modellemeyi kullanir. Bu yontem yerinde 6lgiim sayisini minimuma
indirdigi icin zaman ve emek bakimindan tasarruf saglar.

Bir makine dizisi OMNITREND Center yazilimi yapilandirmasi ¢ercevesinde modellenir.

Burada minferit bilesenler (6r. disli kademeleri) arasindaki aktarim tutumlari da dikkate
alinir.

5.5.1 Referans devir

Referans devir, devir sayisi hesaplama icin temel teskil eder. Referans devir, makine
dizisindeki bir referans élciim konumunda toplanir ya da tespit edilir. Olciim cihazi
makine dizisindeki bilinen kinematik tutumlardan makine dizisindeki tim 6lcim
konumlariigin ilgili devir sayilarini hesaplar.

Titresim sinyalinden referans devir

VIBSCANNER 2 titresim sinyalinden referans devri tespit eder ("Devir sayisi bulucu"
sayfadaki 108). OMNITREND Center’daki rota yapilandirmasi ¢ercevesinde referans devir
icin 6l¢im konumu sonraki titresim 6lglim konumu ile birlestirilir. Makine goriintisi
gorinimiinde referans dlgim konumu @ ile isaretlenir ("2: Ol¢iim konumu sembolii"
sayfadaki 37).

Referans devri stroboskop ile tespit etme

Monte edilen stroboskop tespit edilen referans devrin dogrulanmasi ve makinedeki tim
titresim 6lgim konumlarinda bulunan devir sayilarinin toplanmasi igin giivenli bir
yontemdir.

Referans devri manuel girme

Referans devir bahsi gecen yontem ile tespit edilemiyorsa deger manuel olarak girilebilir.
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